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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej(Sifwymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru
robot brary sanitarnej dla zadanigBudowa sieci kanalizacji sanitarnej ttoczno-graaityjnej oraz sieci wodogi
gowej na dzialce nr 55/1 i 65, w miejscadgidPiecewo, gmina Jablonowo Pomorskie, wojewodkiwyawsko -
pomorskie”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obgxruijacg podstaw opracowania szczegodtowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i konta#gt przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyeh pkt 1.1 .

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdlne dla robotegh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

S-M-01.00.00 Wymagania ogolne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Kanalizacja sanitarna grawitacyjna
S-03.00.00 Kanalizacja sanitarna tloczna
S-04.00.00 Przepompownieiekow

S-05.00.00 Siewodochgowa

S-06.00.00 Roboty nawierzchniowe

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawfdzena do usugtia po jego zakéczeniu.

1.4.2.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obguijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robot.
1.4.3.Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kétdrmvych (wyznaczona przez Zamaw@go, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialtha za nadzorowanie robét i administrowanie faat
tem.

1.4.4.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wyst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.5 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przérspektora nadzoraeszyt z ponumerowanymi stronami,zgicy do
wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych za-
tacznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przelnspektora nadzoru

1.4.6.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovy i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane priaespektora nadzoru

1.4.7.0Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaodpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.8.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanmjesh prze-
dziat tolerancji nie zostat okélony - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.9.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,Zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.10.Polecenienspektora nadzory wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pirspektora nadzory w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji roboét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgtaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.12.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacha-
rakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.




1.4.13.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.14.Teren budowy — teren udephiony przez zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.15. Zadanie budowlane - & przedsjwzi¢cia budowlanego, stanoyda odegbmg catas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdolry do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkejihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polegd na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli lub

jej elementu.

1.4.16.Spawanie - metoda spajania, w ktépegzlone brzegi oraz spoiwo ulegaijtopieniu.

1.4.17.Spoina - cgs¢ spawanego ztza, skladajca st wytacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18.Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utwoicspoiny.

1.4.19.Zt3cze spawane - pgazenie dwdéch lub wicej czsci wykonane za pomacspawania.
1.4.20.Spawanie gazowe - spawanie, w ktorgmbdiem ciepta jest ptomiegazowy.
1.4.21.Spawanie tukowe - spawanie, w ktérynddiem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.22.Spawanie ¢gczne - spawanie, w ktérym zarowno posuw elektrathydrutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrédia ciepta wzdta ztagcza odbywaj sie recznie.

1.4.23.Spoina montzowa - spoina §czaca czsci prefabrykowane w casé konstrukcyja wykonarm w warunkach
spawania moni@mwego.

1.4.24.Spoina szczepnakrotka spoina wykonana dla utrzymanigd taczonych
w potazeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25.Spoina cigta - spoina ul#ona na calej diugai zlacza.

1.4.26.Zgrzewanie- metoda spajania przy ktorej potenie materiatdw nagiuje wskutek docisku, niezalsie od
zrédta, ilasci i koncentracji ciepta wyspujagcego w czasiegtzenia.

1.4.27.Zgrzewalnd¢ - podatnd¢ materiatu dogczenia za pomaczgrzewania przy okéonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28.Ztacze zgrzewanepofaczenie dwu lub wicej czéci, wykonane za pomazgrzewania.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kavykonywanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynno-
éci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektova, SST i polece-
niami Inspektora nadzoru

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhiadministracyjnymi
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaglizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazemdanym w szcze-
gotowych warunkach umowy, uwzglniajgcym podziat na dokumentagprojektovs:
e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektova oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostam przekazane Wykonawcy,
*  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kiowwykonawca opracuje w ramach ce-
ny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy prhegpek-
tora nadzorustanowi cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich g obowizujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte bylty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegd6lnych dokumentéw ohpwe kolejndé¢ ich waznosci wymie-
niona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,0gébtywarunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinspektora nadzoruktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fnie g wazniejsze od wymiaréw oksonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane rohadpstarczone materiatyta zgodne z dokumentacprojek-
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towg i SST. Dane ok#étone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartici docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéwaneéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekracza dopuszczal-
nego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostazasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w
cere umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawed mbowizany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmge ochronysro-

dowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:

- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sdo przepisdw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub wlasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

- $rodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnychepyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahw mieszkalnych i magazynach oraz w maszynadjaizp
dach. Materialy tatwopalnecta skltadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamigarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdfvgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogseniu wickszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiadipadowe zyte do robét bdg miaty aproba-
te techniczig wydary przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okéiajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow narodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpliciczeniu robdt ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudo-
wania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymé&zgod; na wycie tych materia-
low od wigciwych organ6w administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca iyt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdgoych wiacicielami tych urzgdzer potwierdzenie in-
formacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemngtddacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzer podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi Inspektora nadzorui wladze lokalne o zamiarze rozpecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadémspektora nadzoru zainteresowane wiadze oragdaie z
nimi wspotpracowat dostarczagj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca ¢dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkta instalacji na powierzchni ziemi i gdzea
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonygtprzez Zamawiagego. Jeeli teren budowy przylega
do terendéw z zabudawmieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenudawy mieszkaniowej w
sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip




Inspektor nadzoribedzie na biegco o wszystkich umowach zawartych peday Wykonawg a wiacicie-
lami nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlaskoi i drog wewrtrznych. Jednate, anilnspektor Nadzoru
ani zamawiajcy nie kedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nigdd one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcegdhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegdlsoi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie siagdcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddalzie utrzymywat wszelkie ugnzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie or@zzéipewnienia bezpieaze
stwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty zakiczenia robdt do wydania potwierdzenia z@taenia przeinspektora nad-
zoru. Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiimmo by prowadzo-
ne w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elembyty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na poleceninspektora nadzorupowi-
nien rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg s jakikolwiek sposéb zvgzane z robotami idulzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postandwiedczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do
sprztu, materialéw lub urdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie infor-
mowa Inspektora nadzoro swoich dziataniach, przestawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty pogbowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigngkonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przdmspektora nadzoru

1.5.12.R6wnowanas¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagdankretne normy i przepisy, ktére spethiaa-
ja materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnziepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsyaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub re-
gionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgg@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego zatwierdzenia prhegpektora
nadzoru. R&nice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie opi-
sane przez Wykonawa przedit@onelnspektorowi nadzordo zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglmpozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzorw swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie timym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przeispektora nadzoru Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej
zmieniany bez zgod\nspektora nadzoru

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadgedo czasu gdydola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachoweatjy $akos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru Miejsca czasowego skltadowania materiat@aatzlokalizowane w olgthie terenu budowy w
miejscach uzgodnionychlnspektorem nadzordub poza terenem w miejscach zorganizowanych pigizonaw-
ce i zaakceptowanych przéaspektora nadzoru

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do udywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien kgyzgodny z ofeg Wykonawcy i
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powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robét, zaakceptowanym przézspektora nadzoryw przypadku braku ustalen takich dokumentach spitzpowi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany przZespektora nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistikngmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazanidehpektora nadzoru

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.  Wykonawca dostarcigspektorowi nadzorkopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwosé wariantowego gycia sprztu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzoro swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacjinspektora nadzorynie mae by pdzniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek spgt; maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przezinspektora nadzoradyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktore nie wphymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych rob6t i wktiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu ¢rlzie zapewniaprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniadcspektora nadzoryw terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddgospetnig wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaionych parametréow technicznycfirodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przdmnspektora nadzorupod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za jé&kaasto-
sowanych materiatléw i wykonywanych robét, za ictod¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami SST,
projektu organizacji rob6t opracowanym przez Wykecgoraz polecenianinspektora nadzoruWykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania tobo
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez
Inspektora nadzoru

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamisungte przez Wykonaw-
ce na wlasny koszt, z wytkiem , kiedy dany lad okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przeZnspektora nadzoru

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzezinspektora nadzoruie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialdoi za ich dokltadng.

Decyzjelnspektora nadzordotyczice akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementofot keda oparte
na wymaganiach okélnych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoivee SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decysjispektor nadzorwwzgkdni wyniki badaé materiatéw i roboét, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywggie na rozwzang kweste. Polecenidnspektora nadzorpowinny by wy-
konywane przez Wykonawav czasie okrdonym przeznspektora nadzorypod grdba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowizany opracowai przedstawd do akceptacjlnspektora nadzorprogram zapew-
nienia jakdci. W programie zapewnienia jai@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t tpamdupcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumen-
tacja projektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
e organizac; wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaaibét,
e organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
e sposbb zapewnienia bhp.,
« wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,




« wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdllnych elementéw
robot,

e system (sposob i proce@dliproponowanej kontroli i sterowania jaloly wykonywanych robét,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastiego lub labo-
ratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zéggiowadzenie badad,

* sposob oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mecha-
nizmoéw sterujcych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiariolo-
gicznym, proponowany sposob i fagmprzekazywania tych informadmspektorowi nadzory

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania igatzenia pomiarowo-kontrolne,

« rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitita wiasciwosci w czasie transportu,

* spos6b i procedgrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegoinych elementow robdt,

e sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robo6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazong
jakosé robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakaci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezed-
ne do pobierania probek i badmateriatow oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem syst&ontroli Inspektor nadzoru
moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadzZapomiary i badania materialtdw oraz robot zstaetliwoscig za-
pewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilakumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu hddah czstotliwoi¢ s3 okreSlone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inspektor nadzorwstali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umawwWykonawca dostarczpspektorowi nadzorgwiadectwaze wszyst-
kie stosowane ugdzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i od-
powiadaj wymaganiom norm okg&jacych procedury bada Inspektor nadzordogdzie mi€ nieograniczony do-
step do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcjinspektor nadzoribedzie przekazywa Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnieciach dotycacych uradzei laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wptyngé
ujemnie na wyniki badg Inspektor nadzormatychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépiu
je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materialdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem liada
materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki lzdg pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania préddetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolistwem wytypo-
wane do bada Inspektor nadzorbedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlece-
nie Inspektora nadzorWykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudat-
pliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wiha-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdenek; w prze-
ciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaw@j. Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wy-
konawe i zatwierdzone przelnspektora nadzoruPrébki dostarczone przez Wykonavwdn bada wykonywanych
przez Inspektora nadzorubeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przezinspektora
nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane praagpektora nadzoru

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadominspektora nadzorw rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi deijg ich
wyniki do akceptacjinspektora nadzoru




6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzorkopie raportéw z wynikami badgak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywanénspektorowi nadzorua formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraowh.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzorwprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierapi@bek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawcaréducent materialdbw powinien mu udzehiezlzdne;
pomocy.Inspektor nadzorudokonujc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, bedzie
ocenid& zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstamyaikow bada wlasnych badakontrol-
nych jak i wynikéw bad@dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzorgpowinien pobiera prébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, tdnspektor nadzoru
oprze st wylgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatdw i rob6t z dokumentagprojektowy i
SST. Mae zlecé, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhaciezale-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite kosgtmwtornych lub dodatkowych batla pobierania probek
poniesione zostarmprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzormoze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
» certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods§é z kryteriami technicznymi okéeony-
mi na podstawie Polskich Norm, aprobat techniczromelz wigciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
e deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polsky Normg (PN-EN) lub
- aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1i ktére spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona
do robo6t dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby po-
parte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badgda dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi nadzoru Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujacym Zamawiajicego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkama okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnma pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obgruiacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpie-
czeastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungemida oznaczone kolejnym numerem ganika i opa-
trzone daf i podpisem Wykonawcylhspektora nadzoru
Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélnci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przelnspektora nadzorprogramu zapewnienia jaka i harmonograméw robét,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robét, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,
- uwagi i polecenidnspektora nadzory
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanid@jch i ulegajcych zakryciu, czsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggth ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegélnym w zweku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- dane dotycgzce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotycgee jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli Ziaoiem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglaoprzediaonelnspektorowi nadzo-
ru do ustosunkowaniasi
Decyzjelnspektora nadzorwpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisujaznaczeniem ich przygia lub
Zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligljspektora nadzordo ustosunkowaniaesiProjektant nie
jest jednak strapumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elemen-
téw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadzawsisposéb aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustate
- korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgistzawsze dogpne dlainspektora nadzoruprzedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniulnspektora nadzoro zakresie obmie-
rzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej nar8 przed tym terminem. Wyniki obmiarwedy wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek 4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcjnspektora nadzoraa pgmie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z eztascia wymagar do celu miesicznej platnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#ltnym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawiclnspektora
nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dhugcsci i odlegiaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej. Jali SST wigiciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,edag wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakze w
przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanksch przeprowadzaesiw czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegaych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczeniedy wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.Wyyngkomplikowa-
nych powierzchni lub okjosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie rejestru obmia-
row. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiar6w,
ktorego wzor zostanie uzgodnionyrspektorem nadzoru
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu. Odbidér robét zanikgych i ulegagcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu rob6t. Odbioru robo6t dokonufespektor nadzorprojektu. Gotowée danej czsci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmpawiadomienieninspektora nadzoru Odbiér krdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobud
wy i powiadomienia o tym fakcimspektora nadzoru

Jakac i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenidgnspektor nadzorwma podstawie dokumentow zawieraj
cych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumenta-
Cja projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonujénspektor nadzoru

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdip
jakosci | wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoimem na pimie o tym fakcielnspektora
nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdze-
nia przeznspektora nadzoraakaczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iodb
ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona pfaezawiajcego w obecrixi Inspektora nadzoru Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentow, wyni-
kow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@pa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratmipetniagcych i robot popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonychotgimprawkowych lub robét uzupetraaych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komise jakéé wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentagjjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkezdstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robdt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:
- dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekzmentow umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz, zgodne z SST ,
- deklaracje zgodnrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
- opinig technologiczg sporazdzomy na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zajczonych do doku-
mentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towamgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, fwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzen,
- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngelgogotowe do odbio-

ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddr@awizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarows usta-
long dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy platngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowe] lgdzie uwzgbdniac wszystkie czynnixi, wymaga-
nia i badania sktadaje st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane (Ddr 89, poz. 414 z phiejszymi zmianami).

Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@201 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wesmnych ,COBRTI INSTAL".

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez pktgata w dokumentacji budowlanej.

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef XS wymagania dotyee wykonania i odbioru wyko-
poéw w gruntach |-V kategorii dla zadanigBudowa sieci kanalizacji sanitarnej ttoczno-grawigmej oraz sieci
wodociggowej na dzialce nr 55/1 i 65, w miejsc@gsidPiecewo, gmina Jabtonowo Pomorskie, wojewdd kivyaw-
sko - pomorskie .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakuthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt.. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
sieci zgodnie z dokumentagprojektovg obejmuy :

a) mechaniczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
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b) reczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
¢) transport nadmiaru gruntu na odlégtalo 5,0 km

1.4. Okre$lenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaty podane w ST M-01.00.00.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST M-01.00.00. pkt 5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategoped wzgtdem trudnéci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Og6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST M-0000gkt 5.

Prace geodezyjne zgwiane z wyznaczaniem i realizadjydrotechnicznych budowli ziemnych obejmu;j
migdzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacjv terenie (w nawgzaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnmwvy
alizacyjnej dostosowanej do ksztattu i poszczegdinglementow sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robgazsnovg realizacyjn, elementow geometrycznych kolektora takich jak
osie, obrysy, kraedzie, zatamania itp.,

€) wyznaczenie na terenie budowy jw. beizpdnim jej asiedztwie odpowiedniej ikzi reperéw wysoko-
sciowych, przy czym punkty te powinny bylowigzane do geodezyjnej osnowy wységiowej obowizujgcej na
tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontkol czasie realizacji budowli wymaganych nactiysé&arp, spadkéw, osiadania
itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub pcsegolnych jej etapéw) pomiaréw inwentaryzacyj-
nych uradzen i elementéw zakiczonych oraz spogdzanie planéw sytuacyjno-wysadaowych budowli i ich
aktualizacg.

Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej@zi nalezy wykona zanim stanie giona niedosjpna.

Do rob6t przygotowawczych nalezaliczy tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektdwzbrojenia.
Do tych robét nalg réwniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki idazych, oraz tymczasowe prze-
jazdy itp.

Utozenie projektowanych kanatéw najewykona w wykopach szeroko i 8ko przestrzennych o szero-
kosci dna od 0,8 do 1,1m. W oparciu o uzgodnione plgytuacyjno — wysokieiowe i profile podtane ustak
lokalizacg uzbrojenia podziemnego i wykohescznie prébne przekopy w celu ich odskmia. Odkryte uzbrojenie
podziemne naley podwiest i zabezpieczy przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadkuafiahia na
niezidentyfikowane uzbrojenie naie powiadomé uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inweskiego
ustal¢ dalszy tok pogpowania robot.

Przed przysipieniem do robét ziemnych (wykonaniem wykopow) ppldoktadnie rozpozriacah tras
wzdhwz wytyczonej osi, przygotowapunkty wysokéciowe, a kotki wyznaczage & kanalu zabezpiecgywiad-
kami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadeabku. Naley przewidzi€ przykrycia wykopow pomo-
stami dla przeégia pieszych lub pojazdéw. Odkiad urobku powinigd Hokonany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegtdgci co najmniej 0,6m. od kraxlzi wykopu.

Podiae powinno by podtwnie wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jdawarty swojej po-
wierzchni i zgodnie ze spadkiem wyznaczonym na daagicinku na przynalmych profilach. Rury nale ukltada
na podsypce piaskowej grutmd 10cm.

Zasyp kanatu naly przeprowad#i w trzech etapach:
| etap — wykonanie warstwy ochronnej (podsypkasypixa) z wydczeniem odcinkéw na gtzach,
Il etap — po prébie szczelfw zlacz rur naleéy wykona warstwe ochrona w miejscach zczy,
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Il etap — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwarjednoczesnym zagzczaniem i ewentuajnrozbiorlky
deskowa i rozpoérscian wykopu.

Zaleca s} stosowanie spetu, ktdry mae jednoczénie zagszcza po obu stronach przewodu. Stosowanie
ubijakow metalowych dopuszczalne jest w odlégi@o najmniej 10cm od rury. Niedopuszczalne jegtieanie
mas ziemi z samochodu beZpednio na rury.

W przypadku wysfpienia torfu oraz gliny naky wykona wymiare gruntu rodzimego na piasek zag-
czalny, a jego zagzczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym do 1s=0,97. Zasyp wykopdéw odcimba
parkingami i drogami wewtrznymi, naley zasypa zag;szczonym kruszywem do wskaka Is=1,0. Takim sa-
mym gruntem naley zasypa rury do wys. 0,20 m ponad wierzch z jednoczesngmgszczeniem zasypki po obu
stronach przewodu. Prawidtowe zagczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskans&pnego napggzenia rur,
warunkuje uzyskanie wiaiwej wytrzymatdci.

W przypadku wysfpienia podczas prac wéd w wykopach, nglerykopy odwadnia np. poprzez zastoso-
wanie igtofiltréw lub odpompowywawode pomp przeznaczondo odwadniania wykopow oraz najewykona
wymiare gruntu rodzimego porailzy obsypl kanatu a projektowanpodbudow drogi. Wymiar gruntu naley
wykona na piasek, a jego zeggczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym.

Podczas wykonywania rob6t ziemnych mpleszczegdla uwag zwrOock na przestrzeganie przepi-
s6w BHP. Wykopy o gbokdsci powyzej 1,2 m naley umacnié przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-
8836 - 02. Roboty wykonywazgodnie z Warunkami technicznymi wykonania biodu robét budowlano -
montazowych cz. Il oraz Instrukcjami projektowaniamiontazu rurz PVC i PE.

Przy wykonywaniu i zasypywaniu wykopow najeprzestrzegapostanowié zawartych w normie przed-
miotowej i ,Warunkach Technicznych Wykonania i Qualtoi. Roboty Ziemne”.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczné® w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojoh, podcécia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w spastibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od powy-
Szego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklagarstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkiad. O ile Inspektor Nadzoruwdopczasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzetly nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowa-
nych rzdnych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatiemnych powinno spetiavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Minimalna wartd¢ I dla nawierzchni
Strefa korpusu

Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1

=]

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzch
robét ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyt spetniaj wymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed ulzeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1.

Jeveli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osihgnicte przez bezpwednie
zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umaliwiajgcego uzy-
skanie wymaganych wadc wskaznika zagszczenia. Mgliwe do zastosowani&odki, o ile nie § okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceiptaspektorowi Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
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6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami oki&onymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji prokej i ST. W czasie kontroli szczegdlnwag nalezy zwrdcié
na:

a) odspajanie gruntdow w sposéb nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczfw skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigitozakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00M@kt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zata-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectmmiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \§ wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnaja dziatce nr 55/1 i 65, w miejscosed
Piecewo, gmina Jablonowo Pomorskie, wojewodztwavialjo - pomorskie”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakadent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .
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1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - si€ kanalizacyjna zewtrzna stiagca do bezénieniowego transpor-
tu sciekéw komunalnych.

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgirznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanatowy- elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siedek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmreznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia rugguitechnologicznego przy skeaywaniu z drog.

1.3.6. Podporyslizgowe - podparcia ruroggu technologicznego w rurze ochronne;j.
1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbiér techniczny cgciowy - odbiér techniczny rob6t zanikaych przed catkowitym zakeozeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeloi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacii

1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw dkego
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robét
0Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania ogdre 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza gimazliwo$é zastosowania w budynku udzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Sprzt do wykonania kanalizaciji

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wyk&zsic mozliwoscia korzystania z nagpbuja-
cego sprztu:

- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymamagidlne".

4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiepagje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w piopgziomej wzdta srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przew#one w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzagaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.
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4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezzemeszanki i obriienia temperatury przekracgegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0®@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperdw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez slitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izene przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przycze naley wykonat:
* mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp
1:0,6 dla gruntu kategorii Il
*  w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona zgodnie z przepisami normy branvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Warunki techniczne wykonania.
Przed rozpoaczxiem rob6t ziemnych natg wytyczy¢ o$ przewodu zgodnie z niniejprlokumentagj. Metody wy-
konania robét - wykopu ¢cznie lub mechanicznie) powinny dglostosowane do glokasci wykopu, danych geo-
technicznych, istniggego uzbrojenia podziemnego oraz posiadanegetsprechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Zakres sieci i przylczy kanalizacji sanitarnej.
Odcinki sieci na dziatkach nr 55/1 i 65:

e Studnia S1iS2 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SBRSNS -30,00mb
e Studnia S2iS3 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SDR348 -31,00mb
e Studnia S3iP1 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SBRSNS -8,25mb

e Studnia S3i 54 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SBRSNS -31,00mb
e Studnia S4i S5 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SBRSNS -15,00mb
e Studnia S5i S6 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SERSNS -36,00mb
e StudniaPl1iS7 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SERSINS -7,00mb

e Studnia S7i S8 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SERSINS -9,30mb

e Studnia S8i S9 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SERSNS -17,00mb
e Studnia S9i S10 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, S2RSN8 -23,30mb
e Studnia S10i S11 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, S2RSN8 -20,00mb
e Studnia S11iS12 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SARSN8 -42,00mb
e Studnia S12iS13 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, S2RSN8 -20,00mb
e Studnia S13iS14 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, S2RSN8 -19,00mb
e Studnia S14i S15 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, SARSN8 -36,00mb
e Studnia S15i S16 rura PVC-U 200x5,9 klasy S, S2RSN8 -16,00mb

Sie¢ Kanalizacji Sanitarnej razem: -360,85mb

Odcinki przyhczy na dziatkach nr 55/1 i 65

e Studnia S1do dz. 72 rura PVC-U 160x4,7 klas$3R34, SN8 -6,10mb
e Studnia S2 do dz. 72 rura PVC-U 160x4,7 klas8[3R34, SN8 -5,70mb
e Studnia S2 do dz. 54/1 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -5,20mb
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e Studnia S4 do dz. 44/2 rura PVC-U 160x4,7 klasg3R34, SN8 -5,00mb

e Studnia S5 do dz. 58 rura PVC-U 160x4,7 klas$3R34, SN8 -6,40mb
e Studnia S6 do dz. 57 rura PVC-U 160x4,7 klas$3R34, SN8 -8,20mb
e Studnia S8 do dz. 72 rura PVC-U 160x4,7 klas8[3R34, SN8 -4,50mb
e Studnia S8 do dz. 59/1 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -4,50mb
e Studnia S10 do dz. 71/2 rura PVC-U 160x4,7 klas$DR34, SN8 -4,90mb
e Studnia S10 do dz. 59/2 rura PVC-U 160x4,7 klas$DR34, SN8 -4,10mb
e Studnia S11 do dz. 70 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -4,80mb
e Studnia S11 do dz. 60 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -4,20mb
e Studnia S12 do dz. 69 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -5,00mb
e Studnia S12 do dz. 61 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -2,80mb
e Studnia S13 do dz. 68/2 rura PVC-U 160x4,7 klas$DR34, SN8 -4,80mb
e Studnia S14 do dz. 62 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -4,30mb
e Studnia S15 do dz. 67 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -5,10mb
e Studnia S15 do dz. 63/2 rura PVC-U 160x4,7 klas$DR34, SN8 -4,00mb
e Studnia S16 do dz. 66 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -5,70mb
e Studnia S16 do dz. 64 rura PVC-U 160x4,7 klas$[3R34, SN8 -3,40mb
Przylczy Kanalizacji Sanitarnej razem: -98,70mb

Kanalizacg sanitarna grawitacyjnzaprojektowano z rur litych PVC-U 200x5,9mm , SB4&R SN8, 4czo-
nych na ,wcisk” uszczelnionych za pomougszczelki EPDM dwuwargowej.Na sieci kanalizacyjmanontowéa
studnie rewizyjne betonowe z betonu klasy B4&rexinicy 1000mm. Studnie wyposgt w piyty nastudzienne
montowane na piécieniach odcjzajgcych, wtazy orazeliwne stopnie ztazowe lub drabinki. Na studnialdkali-
zowanych w drogach montowatazy zeliwne z zamkniciem lub wtazyzeliwno—betonowe - typu D400, natomiast
na studniach umieszczonych na terenach zielonyelthodnikach — wlazyeliwne z zamkniciem lub wlazyze-
liwno—betonowe - typu B125. Do studzienek na siemliery stosowa prefabrykowane kinety zbiorcze, w celu
umazliwienia w przysziéci podhczenia do kanalizacji nowych odbiorcow. Kanat samy odprowadzat dulzie
Scieki sanitarne o typowym skfadzieiekéw socjalno-bytowych. ProjektujezSystem kanalizacji sanitarnej grawi-
tacyjnej. Prowadzenie kanalizacji sanitarnej prajgk st gtdwnie po dziatkach gminnych. Przewdd w wykopie
waskoprzestrzennym uktadlana wypoziomowanej kno utazonej podsypce piaskowej o gruled okoto 10cm.
Podsypka nie ma zawierd ziaren osrednicy wikszej nz 20mm. Po utgeniu rury wykona obsypk piaskowy
(lub z gruntu rodzimego) do poziomu przynajmnieg@Q(po zagszczeniu) powsej gornej powierzchni rury. Ob-
sypke ubija¢ warstwami o maksymalnej grudm 25cm, po czym prz&f do catkowitego wypetnienia wykopu.

Wykonanie studzienek zgodnie ze standardem Eskipe;]

e $rednica otworu wlazowego nie mniej jak 625mm;

e wihazzeliwno-betonowy lub wiazeliwny wg normy PN-EN 124:2000, klasy min. D400 wgach zabez-
pieczony przed obrotem, bezpednio montowany na ptycie nastudziennej;

* wihaz zeliwno-betonowy lub wiazeliwny wg normy PN-EN 124:2000, klasy min. B125amednikach ,
podjazdach i w terenach zielonych, zabezpieczongobrotem, bezgeednio montowany na ptycie
stropowej nastudziennej;

e piyty nastudzienne montowaa piegcieniach odeizajacym;

e studnie betonowe DN1000 z prefabrykowanych elenvetigtonowych o klasie wytrzymdia min
C35/45 (B45), mrozoodporia F150 i nagikliwosci max 4% gczonych na uszczelki gumowe gtowe,

z fabrycznymi kinetami, prz&iami szczelnymi pod rury PVC;

e uszczelki do elementow studni wykonane z elastormempodwadjry wargy, test na dnienie (0,5 bara pod-
cisnienia i naddinienia);

« uszczelki na wlotach do studni wykonane z elastortest na énienie (0,5 bara podgiienia i nadcinie-
nia);

e wyposaenie studni w stopnigeliwne, montowane w ukfadzie mijankowymydh stalowe szczeble w otu-
linie z tworzywa sztucznego, montowane w ukladzabthkowym;

» deklaracja zgodriai z aprobat przy dostarczeniu studni na obiekt (przed rozpoiem realizacji inwesty-
cji wymagana akceptacja deklaracji zgostrigprzez Inspektora Nadzoru);

« wykonawca jest zobowkany do sprawdzenia zgodiesowykonania wyrobu z warunkami oktenymi w
aprobacie;

Certyfikaty —$wiadectwa dla:

e Plyt odcigzajacych ( marka betonu );

e Protokét z zagszczenia gruntu wymiennego;

e Montaz studni naley wykona zgodnie z instrukgjproducenta studni;

Wiaz studni nalgy zrowna z poziomem terenu, w drogach o nawierzchni gruej@godnie z rgdnymi posado-
wienia wynikajcego z projektu budowlanego,
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W projekcie niniejszym wyspuja liczne skrzyowania z uzbrojeniem podziemnym.
Miejsca wysgpowania skrzyowan z istniepcym uzbrojeniem terenu pokazane zostaly na playpigasyjno-
wysokaciowym oraz na profilach podtaych projektowanych przewodéw.
Na trasie projektowanych sieci wypta skrzyzowania z nagpujacym uzbrojeniem:
ez siech wodochgows,
ez siech telekomunikacyja
Lokalizacg wszystkich elementéw uzbrojenia podziemnego gprghicego w miejscach skrzgwan nalery do-
ktadnie ustali wykonujpc recznie wykopy kontrolne. Roboty w miejscach kolizjusz by¢ zgloszone wczmiej
do administratora (wkziciela) danego uzbrojenia i powinnydgrowadzone pod jego nadzorem.
Przewiduje si wykonanie nagpujacych zabezpiecze
*  Wodochg
Prace ziemne w miejscach zah i skrzyzowan z sieci wodocihgows nalezy wykonywa recznie. W przypadku
skrzyzowania naley wodochg zabezpieczayrurg ochronn.
+ Kable telekomunikacyjne
Prace ziemne w miejscach Zig i skrzyzowan z urzdzeniami teletechnicznymi nale wykonywat recznie pod
nadzorem pracownika Wydziatu Liniowego. W miejscattizyzowan rurocagéw z kablami teletechnicznymi
ziemnymi naley na kablu ziemnym zabudowaure ochronm dwudzielry typu AROT
* Drzewa i krzewy
W miejscach zbfien do drzew i krzewOw naky zastosowé zabiegi piejgnacyjne, polegage na:
redukcja korony drzew stosownie do ubytku korz@mace ziemne w rejonie systemu korzeniowego wy&ana
duzg starannécia z zabezpieczeniem przed osuszaniem i ohsyjEmi, rany korzeniowe zabezpieézstosowny-
mi srodkami, Nie przewiduje siwycinki drzew i krzewdw, w zwizku z wykonaniem projektowanych sieci.
»  Zabezpieczenie przgji przejazdow
Roboty ziemne na terenie drogi gminnej wykonywaeds bw trakcie uytkowania drogi przez mieszkedw. Ko-
nieczne jest utrzymanie statej komunikacji zapeyoi dojazd do posesji na terenie inwestycji dleej@zizaja-
cych samochodoéw, dlategoztpodczas prac nalg opracowa projekt organizacji ruch z uwzglnieniem objaz-
dow. Na wszystkich skrzpwaniach z istnigcymi dogciami do budynkéw nalg, na czas prowadzenia robot,
utozy¢ ktadki dla pieszych. Kiadki powinny mieszeroké¢ minimum 80cm (przy ruchu jednokierunkowym) oraz
by¢ wyposaone w barierki ochronne o wysalad 110cm. Przagia powinny by dobrze éwietlone w nocy. Caly
plac budowy projektowanych sieci powinienétmabezpieczony i oznakowany zaréwno dla ruchu kegwjak i
pieszego.
Gospodarka urobkiem -trasa sieci kanalizacji sandj biegnie drag gminmg o nawierzchni utwardzonej
zwirowo-piaskowej oraz terenami zielonymi. W zgku z tym ziemi z wykopu:
e wdrogach na wywéz ze 100% wymiagruntu;
e wterenach zielonych w 50% przewiduje sa odktad i w 50% na wywoz (z uwagi na koniecégnatrzy-
mania ruchu w drodze gminnej).
Realizacja zalmonej inwestycji:
+ Prace przygotowawcze.
Przed przysfpieniem do budowy wykonawca powinien:
0 Wyznaczy w terenie charakterystyczne punkty trasy.
0 Wyznaczy miejsce skladowania materiatdw, drogi dojazdoveglecze techniczno socjalne.
0 Zlokalizowa przebieg istnigicego uzbrojenia podziemnego.
0 Plac budowy powinien liyodpowiednio zabezpieczony zgodnie z wymaganianmikajgcymi z
przepisOw i potrzeb zagdcow drogi (komunikacja, oznaczenidywietlenie).
*  Wykopy.
Wykop naley zabezpieczy zgodnie z Rozpogzlzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003w.sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t ddaych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) oraz PNB-
10736, PN-EN 12889:2003, PN-B-06050,PN-B-10725. WWkami technicznymi wykonania i odbioru robét bu-
dowlano-montaowych. Tom IlI: Instalacje sanitarne i przemystowaz Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru sieci kanalizacyjnych. Wykopy najewykonywa za pomog sprztu zmechanizowanego, natomiast
w miejscach kolizji z istnigicym uzbrojeniem terenu wykopy najewykonywat recznie w odlegtéci od 1,5 metra
przed kolizjy do 1, 0 metra za miejscem kolizji. Ze wahl na maliwos¢ wystpowania na rozpatrywanym terenie
urzadzen podziemnych nie zgloszonych do inwentaryzacji,qzas rob6t ziemnych nalg zachowd szczeg6ln
ostraznos¢.Przy odspajaniu gruntu, profilowaniu dna wykopazuktadaniu rur naky stosowa sie do ponkszych
zalecé:
0 wykopy naley rozpocza¢ od najniszego punktu aby zapewrgrawitacyjny odptyw wody z wykopu
w dot po jego dnie,
0 spéd wykopu wykonywanegeaznie naley pozostawé na poziomie wyszym od projektowanego o
okoto 5 cm,
0 przy wykopie wykonywanym mechanicznie nglgpozostawé warstwe gruntu ponad projektowan
rzgdmg dna wykopu o grubi co najmniej 15 cm . Pozostawipwarstwe gruntu naley usun¢ z dna
wykopu sposobengcznym,
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0 z dna wykopu naley usur¢ kamienie i grudy, dno wyréwidaa nasgpnie przysipi¢ do wykonywania
podtaza zgodnie z opisem,

o w trakcie wykonywania robét ziemnych nie wolno dégié do naruszenia (roziienia, rozmoczenia
lub zamarznjcia) rodzimego podia w dnie wykopu. W tym celu prace ziemne pglprowadz¢ sta-
rannie, maliwie szybko, nie trzymajc zbyt dlugo otwartego wykopu,

0 grunty naruszone nafg usura¢ z dna wykopu, zagbujac je wykonaniem podi@ wzmocnionego w
postaci zagszczonej lawy piaskowej o grudmd 15 cm . Ten rodzaj podta naley wykona gdy do-
szto do przegbienia dna wykopu tj. wybrania warstwy gruntu pefiprojektowanego poziomu posa-
dowienia rurocigu,

0 podiaze wraz z warstwwyréwnawca nalezy profilowat w miar ukladania kolejnych odcinkéw ru-

rociggu.
e Podsypka.

W pierwszej kolejnéci na dno wykopu naktadaesivarstwe statej podsypki. Warstwa ta o by wykonana z
materiatu pozbawionego frakcji drobnych (pylastydhjielkos¢ ziarna: 4-8/8-16 mm . Grubd warstwy w stanie
ubitym i zagszczonym powinna wynasi 100 mm + 0,1 DN. Na warstwpodsypki naktada siluzna warstwe o
grubaci 3 do 5cm. Warstwa ta petni jedynie funkeyyrownugca dno wykopu.Aby zagwarantowadwnomierne
utozenie rury, nalgy przewidzi€ odpowiednie niecki montawe pod kadym fcznikiem o szerokwi odpowiada-
jacej 2-3 krotnej szerokai tacznika. Niecki dodcznikow naley wykona w sposéb umdiwiajacy taczenie rur i
kontrok strefy pohczenia bez naruszania podsypki.
« Ukladanie i monta
Wszelkie elementy systemu kanalizacyjnego przedogmeniem do wykopu powinny dgoktadnie skontrolowa-
ne czy nie g uszkodzone. Biac pod uwag ciczar i warunki lokalne w miejscu prowadzenia prac tazowych.
mozna rcznie wkiadé do wykopu rury i ksztattki. W przypadku dostarcizarur do wykopu za pomacsprztu
mechanicznego, nalg uzy¢ do tego paséw parcianych. Nie dopuszczastisowania hakéw, ti@uchéw lub linek
stalowych. Powodgjone powstanie obgien punktowych a w konsekwencji uszkodz@®rzewdd po utzeniu po-
winien écisle przylega do podiada na calej swojej diugoi z wyjatkiem niecek na co najmniej ¥4 swojego obwodu.
Niedopuszczalne jest podktadanie pod rury kawatkdéewna, kamieni lub gruzu w celu uzyskania odpowiego
spadku ruroeigu lub wyréwnania kierunku uenia przewodéw. Do budowy systemu nie mglazywaé elemen-
tow wykazugcych jakichkolwiek uszkodzenp. wgniece, peknigé czy rys. Bezpérednio przeddczeniem rur nale-
zy skontrolow# poprawndé¢ ich utazenia. Nasipnie dokladnie oczgi¢ powierzchnie dczace a w szczegdlgoi
elementy uszczelnigge w obebie rowkéw. W celu zminimalizowania sit potrzebnydb pohczenia elementow,
bosy koniec rury oraz wetrze hcznika naley posmarowé srodkiem pdlizgowym. taczenie rur powinno hy
wykonywane centrycznie, w kierunku osi rury. Pizgdnicy do DN 200 mm, rury oraz pozostate elemendygy
by¢ taczone ecznie. W przypadkugkzenia elementéw innymi metodami, nalaunikat przyktadania sit punkto-
wych do kaicéwek rur poniewamaze to prowadz do ich uszkodzenia.
*  Obsypka.
Obsypk rurocigu naley przeprowadzapo obu stronach ruragu jednoczénie. Zagszczanie powinno léywy-
konywane warstwami o grubd nie przekraczaprej 15 cm. Ostatnia warstwa obsypki powinnaday¢ si¢ 30 cm
nad wierzchotkiem rury. Szczegélmuwag; nalezy zwrdci na zagszczanie piasku w strefie wspieregj rurocag
od spodu z powodu niebezpieggava uniesienia ruroggu do gory. W celu uzyskania koniecznegoe¢sagzenia
gruntu naley utrzymywa wykop w stanie odwodnionym. W trakcie obsypywanieociagu i zagszczania gruntu
nie mazna dopyci¢ do przemieszczepoziomych ani pionowych. Lekkie rury najew trakcie zagszczania gruntu
zabezpieczy przed przemieszczeniem pionowym. W tym celu fyajednoczénie obsypywa i zag;szcz& grunt
po obydwu stronach ruragju, wzgkdnie obciza¢ rurocihg materiatem obsypki w spos6b odcinkowy. W strefie
podsypki naley dokonywd zag:szczeniag¢cznego wzgldnie wywaé lekkich zagszczarek wibracyjnych (maksy-
malny ckzar roboczy 0.3 kN) lub lekkich zaggczarek ptytowych o dziataniu wsispwym (maksymalny ekar
roboczy do 1 kN).
» Zasypka.
Zasypki wykopow dokonywapo inwentaryzacji geodezyjnej kanalizacji saniégrn
Do wysokdci 30 cm nad rurogg zasypki dokonapiaskiem w nagpujacy sposob:

0 utozy¢ warstwe do wysokdci 1/3 rury i zagscic ja recznie

0 nastpnie do wysokéci 30 cm ponad rygrzasypki dokonywawarstwami co 10 cm i zagzczé ja

recznie

Pozostad czgs¢ wykopu zasypaw drogach piaskiem, w terenach zielonych gruntedezimym, o ile grunt ten
nadaje s do zagszczania. Wykop naty zasypywd warstwami grubgci 30 cm i zagszcz& mechanicznie. Pod
jezdniami zgodnie z Dz. U. nr 43 z 1999 r. wskili zag:szczenia gruntu winien wyndsi = 1 a pod chodnikami |
= 0,85 i by potwierdzony przez jednostlgeologiczn. Na odcinkach gdzie byt on odwieziony na czagtatd:,
grunt naley dowiez¢ z haldy. Do wykonania zasypki najeuzy¢ piasku przewiezionego na plac budowy. Materia-
tem zasypki powinien kygrunt nie skalisty, bez grud i kamieni, mineralsypki, drobno lub gruboziarnisty wg
PN-86/B-02480. Wskanik zag:szczenia nie powinien Bymniejszy 0,98.Wypenianie i zasypywanie wykopu po-
winno nasgpowa warstwami o grub&ei zapewniajcej z jednej strony bezpieam#wo samego ruroggu, z drugiej
strony maliwo$¢ odpowiedniego zagzczenia. Warstwa przykryvaa, ktora wysipuje od 0,3 do 1,0 m nad
wierzchotkiem rury mée by zag:szczana za pomagéredniej wielkdci zagszczarek wibracyjnych (maksymalny
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ciezar roboczy 0,6 kN) lub za pompptytowych zagszczarek wstesowych (cézar roboczy do 3 kN}Srednie lub
ciezkie urzdzenia zagszczagce wolno stosow@adopiero przy przykryciu powej 1 m.

*  Montaz studzienek

W miejscu lokalizacji studni, na dnie wykopu przymwat warstwe 10-15 cm podsypki piaskowej a ngstie wy-
poziomowd. Kinete nalezy utozy¢ na przygotowanej podsypce oraz wypoziomawsnet; wyposaom w kieli-
chy i uszczelki natey polgczy¢ z bosymi kacami rur kanatowych. Rowek na uszczelk1000 naley dokladnie
oczyici¢ a nasgpnie zamontowa uszczelk. Natazy¢ na kinet pierscien dystansowy o odpowiedniej wysakd,
pamktajac, aby piegcien naktadé kielichem do dotu oraz przy naktadaniu kolejnydhargzieni, o zgraniu stopni
lub wbudowanej drabinki. Montgposzczegdlnych elementow pma wykon& przy pomocy specjalnych nagdzi
lub tyzki koparki, pamgtajac o zastosowaniu drewnianej podktadki. Npste naley oczysci¢ rowek na uszczedk
(01000, zamontowaja i posmarowé srodkiem pdlizgowym. Wypelnienie wykopu wokét studni powinnyd
wykonane materialem sypkim w taki sposéb, aby zagmtawa staranne i rownomierne wypetnienie wszystkich
wolnych przestrzeni po zewmznej stronie studni. Zagzczenie wokét studni powinno odbyévaie stopniowo
warstwami ok. 15 cm .

e Zabezpieczenie pasa budowy

Wykopy na czas realizacji kanalizacji natezabezpieczy poprzez ich ogrodzenie i oznakowanie zgodnie Bfz
sami BHP. Po zakmzeniu dnia pracy otwarte wykopy najezabezpieczybarierkami ochronnymi. Po zapaelriu
zmroku wykopy w gsiedztwie przejazdow i prZg€j winny by¢ oswietlone. W rejonie prowadzenia rob6t nie mog
przebywa osoby postronne a szczegdlnie dzieci. Walapewnt wjazdy na tereny gospodarstw przez zastosowa-
nie typowych mostow przejazdowych. Wymagania dafgezbezpieczestwa i higieny pracy przy robotach budow-
lano-montaowych okréla Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06-02-2003%(D. nr 47 poz. 401). Praca
koparki w zblzeniu do napowietrznej linii energetycznej zacodbywa si¢ tylko po wyhczeniu napicia. Szcze-
go6lmg ostraznos¢ zachowd w przypadku robét wykonywanych w pahliprzewoddw energetycznych.

« Badania kanalizacji

Przed zasypaniem wykopéw tak kanaly jak i studziemksz by¢ poddane prébie szczekwod na eksfiltrag i infil-
tracje zgodnie z PN-EN 1620:2002. Po przeprowadzeniuypsaczelnéci nalezy wykona inspekcg utozonych
kanatow kamey inspekcyja samojezda

Prace nalgy wykon&a zgodnie z obowgzujacymi przepisami, warunkami BHP oraz normami, szoheg z:

*  PN-81/B-03020 — Grunty budowlane. Posadowienie d&ednie budowli

e« PN-EN 1610 — ,Budowa i badania przewodéw kanalipagsh”,

* PN-EN 476 — ,Wymagania ogoélne dotyce elementdéw stosowanych w systemach kanalizamjitacyjnej”,

« PN-EN 752-1 — ,Zewstrzne systemy kanalizacyjne — pdip ogoélne i definicje”,

* PN-EN 752-2 — , Zewgtrzne systemy kanalizacyjne — wymagania”,

e« PN-EN 752-3 — ,Zewegtrzne systemy kanalizacyjne — planowanie”,

« PN-EN 752-7 — , Zewgtrzne systemy kanalizacyjne” &% 7: Eksploatacja izytkowanie,

 PN-B-10736:1999 Roboty ziemne Wykopy otwarte dieeprodéw wodoagigowych i kanalizacyjnych Warunki
techniczne wykonania

« PN-EN 13508-2 - System kodowania inspekcji wizuglgeafika odcinkow, wykresy spadkéw oraz foto-
raporty ze zdjciami newralgicznych punktéw.

Wykonawca przed przygiieniem do prac zobowdany jest do zapoznaniae & uzgodnieniami i z uwa-
gami w nich zawartymi. W przypadku skenyania z wodogigami, istniejce rurocagi zabezpieczy przez pod-
wieszenie i zabezpieczenigazy (szczegoélnie w przypadku rur PVC na uszagelk
W przypadku skrzzowan z kablami energetycznymi i teletechnicznymi aglerykona zabezpieczenie przez zato-
zenie na kable rur ochronnych typu AROT. Przed fgpysniem do prac naty wykona sondy poprzeczne celem
zlokalizowania urgdzea energetycznych i teletechnicznych.

Prace ziemne w polli i przy skrzgowaniu naley wykonywa recznie i pod nadzorem wdaiciela tych
urzadzer. Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane si@czylcza traktowa jako czynne, powiadamig o
ich odkryciu ewentualnychzytkownikéw i uzgadniajc z nimi sposéb zabezpieczenia lub likwidaciji.

Podczas prowadzonych rob6t ziemnych maleachowd szczeg6lp uwag przy zblizeniu wykonywanej sieci i
przylacza z uzbrojeniem podziemnym, roboty wgide istniejcego uzbrojenia natg wykona recznie.

W przypadku rozbienosci posadowienia kzinych istniejcego uzbrojenia podziemnego od zalaych w projekcie
budowlanym naley dalszy sposéb prowadzenia prac ziemnych dstahspektorem nadzoru lub projektantem.

Dopuszcza si mazliwo$é zastosowania ugdzen i materialdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z uradzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym. Po zatlazeniu rob6t montaeowych
i ziemnych teren doprowadzdo stanu pierwotnego.

Projektant nie ponosi odpowiedziafeoza kolizje powstate z uzbrojeniem podziemnymnaigesionym
(niezinwentaryzowanym) na planie sytuacyjno- wysclamvym, w przypadku natrafienia na nie zinwentaryaoe
uzbrojenie podziemne naletraktowa jako czynne, powiadomiinspektora nadzoru, odkopane gdzenie zabez-
pieczy¢. Wszelkie zmiany i odgpstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wymaggpdy i akceptacji pro-
jektanta przed ich wykonaniem.
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Roboty instalacyjne wykoidazgodnie z warunkami technicznymi wykonania siegistalacji wewstrz-
nych wydanych przez ,COBRTI INSTAL"

Dobrane w projekcie ugdzenia i materiaty ze wskazaniem konkretnych predt@w zostaly przyte
celem rzetelnego opracowania projektu, alimdajac jego jednoznaczne odczytanie (zgodnie z rozgzeniem
ministra infrastruktury z dnia 03.07.2003r w sprawszczeg6towego zakresu i formy projektu budowlaneg
Dz.U.NR 120 poz 1133). ,Celem nie jest wyeliminoveakonkurencji” ,maliwe jest przygcie innych materiatow i
urzadzen niz zaprojektowane pod warunkiethZastosowane materiaty i ydzenia lgda miaty parametry takie jak
przyjete w obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastase materialy i ugglzenia musza méeaktualne certy-
fikaty i aprobaty techniczne.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2. 1 Badania przed przygiieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z dokfadngciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szeroka, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rzdnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowai utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéga 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi ulazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdline”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiaminspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- roboty montaowe sieci i przydczy,
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- zasypanie i zaggzczenie wykopu.
Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umbwiaj gcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pesuu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgsi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdélne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robat,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robdt przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV ,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 KANALIZACJA SANITARNA TLOCZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \§ wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej naialce nr 55/1 i 65, w miejscou@ Piece-
wo, gmina Jabtonowo Pomorskie, wojewddztwo kujawgamorskie”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaid@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Kanalizacja sanitarna ttoczna- si& kanalizacyjna zewgtrzna stiaca do cinieniowego transportéciekdw
komunalnych.

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgtrznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanatowy- elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siedek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmreznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia ruggdechnologiczny przy skrzgwaniu z drog.

1.3.6. Podporyslizgowe - podparcia ruroggu technologicznego w rurze ochronne;j.
1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbiér techniczny cgciowy - odbiér techniczny rob6t zanikaych przed catkowitym zakeozeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeloi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zaaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacii
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1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoi¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogolne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyeeze robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania oddke 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza simazliwos¢ zastosowania w budynku gdzen i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET

3. 1. Sprzt do wykonania kanalizacji
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wyk&zse mazliwoscia korzystania z nagpuja-
cego spratu:
- koparek przedsbiernych,
- spycharek kotowych lubagienicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,
4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoéz rur w popgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przadaiem pod wptywem sit bezwtadno-
ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszizzemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez slitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izedne przekae Inspektorowi Nadzoru.
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5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przycze naley wykon&:
* mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp
1:0,6 dla gruntu kategorii Il
*  w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona zgodnie z przepisami normy branvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Warunki techniczne wykonania.
Przed rozpocgziem robdt ziemnych natg wytyczy¢ o przewodu zgodnie z ninieggzlokumentag. Metody wy-
konania robét - wykopu ¢cznie lub mechanicznie) powinny dglostosowane do gokasci wykopu, danych geo-
technicznych, istniggego uzbrojenia podziemnego oraz posiadanegetsprechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Zakres sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej
Odcinki sieci na dziatkach nr 55/1 i 65:
e StudniaPliSIn rura PE 90 SDR 17 @90x5,4mm 87,80mb

Kanalizacg sanitarg ttoczrg wykona z rur PE 90 SDR 17 @90x5,4mm. Przewdd w wykopiskaprze-
strzennym uktadana gkbokasci min. 1,70m p.p.t. na wypoziomowanefho utazonej podsypce piaskowej o gru-
bosci okoto 10cm. Podsypka nie i zawierd ziaren osrednicy wikszej ni 20mm. Po utgeniu rury wykona
obsyplk piaskow (lub z gruntu rodzimego) do poziomu przynajmni€ci (po zagszczeniu) powsej gornej
powierzchni rury. Obsypkubija¢ warstwami o maksymalnej grussb 25cm, po czym prz&$ do catkowitego wy-
petnienia wykopu.

W projekcie niniejszym wyspuja liczne skrzyowania z uzbrojeniem podziemnym.

Miejsca wysgpowania skrzyowan z istniepcym uzbrojeniem terenu pokazane zostaly na playigasyjno-
wysokaciowym oraz na profilach podtaych projektowanych przewodéw.
Na trasie projektowanych sieci wypta skrzyzowania z nagpujacym uzbrojeniem:

ez siech wodochgows,

ez siech telekomunikacyja
Lokalizacg wszystkich elementdéw uzbrojenia podziemnego gprghicego w miejscach skrzgwan nalery do-
ktadnie ustali wykonujpc recznie wykopy kontrolne. Roboty w miejscach kolizjusz by¢ zgloszone wczmiej
do administratora (wkgiciela) danego uzbrojenia i powinnydyrowadzone pod jego nadzorem.

Przewiduje si wykonanie nagpujacych zabezpiecze

*  Wodochg
Prace ziemne w miejscach zah i skrzyzowan z sieci wodocigows nalezy wykonywa recznie. W przypadku
skrzyzowania naley wodochg zabezpieczayrurg ochronn.

+ Kable telekomunikacyjne
Prace ziemne w miejscach Zg i skrzyzowan z urzdzeniami teletechnicznymi nale wykonywa recznie pod
nadzorem pracownika Wydziatu Liniowego. W miejscattizyzowan rurocagéw z kablami teletechnicznymi
ziemnymi naley na kablu ziemnym zabudowaure ochronm dwudzielry typu AROT

* Drzewa i krzewy
W miejscach zbfien do drzew i krzewOw naky zastosowé zabiegi piejgnacyjne, polegage na:
redukcja korony drzew stosownie do ubytku korz@mace ziemne w rejonie systemu korzeniowego wy&ana
duwzg starannécia z zabezpieczeniem przed osuszaniem i obsyj@mi, rany korzeniowe zabezpieézstosowny-
mi srodkami, Nie przewiduje siwycinki drzew i krzewow, w zwizku z wykonaniem projektowanych sieci.

»  Zabezpieczenie przgji przejazdow
Roboty ziemne na terenie drogi gminnej wykonywaedsbw trakcie uytkowania drogi przez mieszikedw. Ko-
nieczne jest utrzymanie statej komunikacji zapeyoig dojazd do posesji na terenie inwestycji dleej@zizaja-
cych samochoddéw, dlategoztpodczas prac nalg opracowa projekt organizacji ruch z uwzginieniem objaz-
doéw. Na wszystkich skrzpwaniach z istnigcymi dogciami do budynkéw nals, na czas prowadzenia robot,
utozy¢ ktadki dla pieszych. Kiadki powinny mieszeroké¢ minimum 80cm (przy ruchu jednokierunkowym) oraz
by¢ wyposaone w barierki ochronne o wysalad 110cm. Przagia powinny by dobrze éwietlone w nocy. Caly
plac budowy projektowanych sieci powinienétmabezpieczony i oznakowany zaréwno dla ruchu kegwjak i
pieszego.

Gospodarka urobkiem -trasa sieci kanalizacji sandj biegnie drag gminrg o nawierzchni utwardzonej
zwirowo-piaskowej oraz terenami zielonymi. W zgku z tym ziemi z wykopu:

e wdrogach na wywéz ze 100% wymiagruntu;
e wterenach zielonych w 50% przewiduje sa odktad i w 50% na wywoz (z uwagi na koniecégnatrzy-
mania ruchu w drodze gminnej).
Realizacja zalonej inwestyciji:
* Prace przygotowawcze.
Przed przysgpieniem do budowy wykonawca powinien:
0 Wyznaczy w terenie charakterystyczne punkty trasy.
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0 Wyznaczy miejsce sktadowania materiatéw, drogi dojazdoveglecze techniczno socjalne.

0 Zlokalizowa: przebieg istnigicego uzbrojenia podziemnego.

0 Plac budowy powinien liyodpowiednio zabezpieczony zgodnie z wymaganianmikajgcymi z

przepisow i potrzeb zagdcow drogi (komunikacja, oznaczenidwietlenie).
e Wykopy.

Wykop naley zabezpieczy zgodnie z Rozpogzlzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003w.sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania robét hddaych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) oraz PNB-
10736, PN-EN 12889:2003, PN-B-06050,PN-B-10725. Wkami technicznymi wykonania i odbioru robét bu-
dowlano-montaowych. Tom IlI: Instalacje sanitarne i przemystowaz Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru sieci kanalizacyjnych. Wykopy najewykonywa za pomog sprztu zmechanizowanego, natomiast
w miejscach kolizji z istnigcym uzbrojeniem terenu wykopy najewykonywa recznie w odlegtéci od 1,5 metra
przed kolizj do 1, 0 metra za miejscem kolizji. Ze wadhl na maliwo $¢ wystpowania na rozpatrywanym terenie
urzadzer podziemnych nie zgtoszonych do inwentaryzacji, q@ed rob6t ziemnych nale zachowd szczeg6lg
ostraznoé¢. Przy odspajaniu gruntu, profilowaniu dna wykopazouktadaniu rur naky stosowd sie do poniszych
zalecé:

0 wykopy naley rozpoca¢ od najniszego punktu aby zapewrgrawitacyjny odptyw wody z wykopu
w dét po jego dnie,

0 spod wykopu wykonywanege@aznie naley pozostawé na poziomie wgszym od projektowanego o
okoto 5 cm,

0 przy wykopie wykonywanym mechanicznie nglgpozostawé warstwe gruntu ponad projektowan
rzedng dna wykopu o grukii co najmniej 15 cm . Pozostawipwarstwe gruntu naley usuny¢ z dna
wykopu sposobentcznym,

0 z dna wykopu naley usur¢ kamienie i grudy, dno wyréwidaa nasgpnie przysipi¢ do wykonywania
podtaza zgodnie z opisem,

o0 w trakcie wykonywania robét ziemnych nie wolno dégié do naruszenia (rozimienia, rozmoczenia
lub zamarznjcia) rodzimego podt@a w dnie wykopu. W tym celu prace ziemne nglprowadzt sta-
rannie, maliwie szybko, nie trzymajc zbyt dlugo otwartego wykopu,

0 grunty naruszone nafg usura¢ z dna wykopu, zagbujac je wykonaniem podi@m wzmocnionego w
postaci zagszczonej lawy piaskowej o grudmd 15 cm . Ten rodzaj podta naley wykona gdy do-
szto do przegbienia dna wykopu tj. wybrania warstwy gruntu pefiprojektowanego poziomu posa-
dowienia rurocigu,

0 podiaze wraz z warstwwyréwnawca nalezy profilowat w miar ukltadania kolejnych odcinkéw ru-

rociggu.
e Podsypka.

W pierwszej kolejnéci na dno wykopu naktadaesivarstve statej podsypki. Warstwa ta o by wykonana z
materiatu pozbawionego frakcji drobnych (pylastydhjielkos¢ ziarna: 4-8/8-16 mm . Grubd warstwy w stanie
ubitym i zagszczonym powinna wynasi100 mm + 0,1 DN. Na warstwpodsypki naktada siluzng warstwe o
grubaci 3 do 5cm. Warstwa ta petni jedynie funkeyyrownugca dno wykopu. Aby zagwarantowadwnomierne
utozenie rury, nalgy przewidzi€ odpowiednie niecki montawe pod kadym fcznikiem o szerokwi odpowiada-
jacej 2-3 krotnej szerokai tacznika. Niecki dodcznikow naley wykona w sposéb umdiwiajacy taczenie rur i
kontrok strefy pohczenia bez naruszania podsypki.

« Ukladanie i monta

Wszelkie elementy systemu kanalizacyjnego przedzomeniem do wykopu powinny dyloktadnie skontrolowa-
ne czy nie g uszkodzone. Biac pod uwag ciczar i warunki lokalne w miejscu prowadzenia prac tazowych.
mozna rcznie wkiadé do wykopu rury i ksztattki. W przypadku dostarcizarur do wykopu za pomagcsprztu
mechanicznego, nalg uzy¢ do tego paséw parcianych. Nie dopuszczastisowania hakéw, tiguchéw lub linek
stalowych. Powodgjone powstanie obgien punktowych a w konsekwencji uszkodz@®rzewdd po ulzeniu po-
winien écisle przylega do podiada na calej swojej diugoi z wyjatkiem niecek na co najmniej ¥4 swojego obwodu.
Niedopuszczalne jest podktadanie pod rury kawatkdéewna, kamieni lub gruzu w celu uzyskania odpowiego
spadku ruroeigu lub wyréwnania kierunku uenia przewodéw. Do budowy systemu nie mglazywaé elemen-
tow wykazugcych jakichkolwiek uszkodzenp. wgniece, peknigé czy rys. Bezpérednio przeddczeniem rur nale-
zy skontrolow# poprawndé¢ ich utazenia. Nasipnie dokladnie oczgi¢ powierzchnie dczace a w szczegdlgoi
elementy zgrzewane doczotowo lub elektrooporowo.

« Obsypka.

Obsypk rurocigu naley przeprowadzapo obu stronach ruragu jednoczénie. Zagszczanie powinno léywy-
konywane warstwami o gruba nie przekraczafej 15 cm. Ostatnia warstwa obsypki powinnaday¢ sie 30 cm
nad wierzchotkiem rury. Szczegluwag nalezy zwrdcic na zagszczanie piasku w strefie wspiesegj rurocig
od spodu z powodu niebezpieagtva uniesienia rurogju do gory. W celu uzyskania koniecznegoc¢aagzenia
gruntu naley utrzymywa wykop w stanie odwodnionym. W trakcie obsypywanieociagu i zagszczania gruntu
nie mazna dopyci¢ do przemieszczepoziomych ani pionowych. Lekkie rury najew trakcie zagszczania gruntu
zabezpieczy przed przemieszczeniem pionowym. W tym celu fyajednoczénie obsypywa i zag;szcz& grunt
po obydwu stronach ruragu, wzgkdnie obcjza¢ rurocag materiatem obsypki w sposéb odcinkowy. W strefie
podsypki nalgy dokonywa zag;szczenia ¢gcznego wzgidnie wywaé lekkich zagszczarek wibracyjnych (maksy-
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malny ckzar roboczy 0.3 kN) lub lekkich zaggczarek ptytowych o dziataniu wsispwym (maksymalny ekar
roboczy do 1 kN).
» Zasypka.
Zasypki wykopow dokonywapo inwentaryzacji geodezyjnej kanalizacji saniégrn
Do wysokdci 30 cm nad rurogg zasypki dokonapiaskiem w nagpujacy sposob:

0 utozy¢ warstwe do wysokdci 1/3 rury i zagscic ja recznie

0 nastpnie do wysokéci 30 cm ponad rgrzasypki dokonywawarstwami co 10 cm i zagzczé ja

recznie

Pozostad czs¢ wykopu zasypaw drogach piaskiem, w terenach zielonych gruntedezimym, o ile grunt ten
nadaje s do zagszczania. Wykop naty zasypywd warstwami grubgci 30 cm i zagszcz& mechanicznie. Pod
jezdniami zgodnie z Dz. U. nr 43 z 1999 r. wskili zag:szczenia gruntu winien wyndsi = 1 a pod chodnikami |
= 0,85 i by potwierdzony przez jednostlgeologiczn. Na odcinkach gdzie byt on odwieziony na czagtatd:,
grunt naley dowiez¢ z haldy. Do wykonania zasypki najeuzy¢ piasku przewiezionego na plac budowy. Materia-
tem zasypki powinien kygrunt nie skalisty, bez grud i kamieni, mineralsypki, drobno lub gruboziarnisty wg
PN-86/B-02480. Wskanik zag:szczenia nie powinien Bymniejszy 0,98.Wypetnianie i zasypywanie wykopu po-
winno nasgpowa warstwami o grub&ei zapewniajcej z jednej strony bezpieastwo samego ruroggu, z drugiej
strony maliwo$¢ odpowiedniego zagzczenia. Warstwa przykryvaa, ktora wysipuje od 0,3 do 1,0 m nad
wierzchotkiem rury mee by zag:szczana za pomaéredniej wielkdci zagszczarek wibracyjnych (maksymalny
ciezar roboczy 0,6 kN) lub za pompptytowych zagszczarek wstesowych (cézar roboczy do 3 kN}Srednie lub
ciezkie urzdzenia zagszczajce wolno stosowadopiero przy przykryciu povagj 1 m.
e Zabezpieczenie pasa budowy
Wykopy na czas realizacji kanalizacji natezabezpieczy poprzez ich ogrodzenie i oznakowanie zgodnie Bfz
sami BHP. Po zakmzeniu dnia pracy otwarte wykopy najezabezpieczybarierkami ochronnymi. Po zapaelriu
zmroku wykopy w gsiedztwie przejazdéw i przgj winny by¢ oswietlone. W rejonie prowadzenia robot nie mog
przebywd osoby postronne a szczeg6lnie dzieci. laleapewnt wjazdy na tereny gospodarstw przez zastosowa-
nie typowych mostéw przejazdowych. Wymagania datgezbezpieczestwa i higieny pracy przy robotach budow-
lano-montaowych okréla Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06-02-2003%(D. nr 47 poz. 401). Praca
koparki w zblzeniu do napowietrznej linii energetycznej zacodbywa si¢ tylko po wyhczeniu napicia. Szcze-
go6lmg ostraznos¢ zachowd w przypadku robét wykonywanych w pahliprzewoddw energetycznych.
« Badania kanalizacji
Przed zasypaniem wykop6w kanaly mwubgé poddane probie szczekw zgodnie z PN-81/B-10725..

Prace naley wykon& zgodnie z obowgzujacymi przepisami, warunkami BHP oraz normami, sz6k&g z:

e PN-81/B-03020 — Grunty budowlane. Posadowienie Ggegnie budowli

e PN-EN 1610 — ,Budowa i badania przewodoéw kanalipaggh”,

« PN-EN 476 — ,Wymagania ogélne dotyce elementéw stosowanych w systemach kanalizaajvitacyjnej”,

« PN-EN 752-1 — ,Zewsgtrzne systemy kanalizacyjne — pajp ogélne i definicje”,

« PN-EN 752-2 — , Zewgtrzne systemy kanalizacyjne — wymagania”,

 PN-EN 752-3 — ,Zewetrzne systemy kanalizacyjne — planowanie”,

« PN-EN 752-7 — , Zewgtrzne systemy kanalizacyjne” &z 7: Eksploatacja izytkowanie,

« PN-B-10736:1999 Roboty ziemne Wykopy otwarte dieeprodéw wodoeigowych i kanalizacyjnych Warunki
techniczne wykonania

« PN-EN 13508-2 - System kodowania inspekcji wizuglgeafika odcinkow, wykresy spadkéw oraz foto-
raporty ze zdjciami newralgicznych punktéw.

Wykonawca przed przygiieniem do prac zobowiany jest do zapoznania s uzgodnieniami i z uwa-
gami w nich zawartymi. W przypadku skeoyvania z wodogigami, istniejce rurocigi zabezpieczy przez pod-
wieszenie i zabezpieczenigaty (szczegblnie w przypadku rur PVC na uszagelk
W przypadku skrzzowan z kablami energetycznymi i teletechnicznymi aglerykona zabezpieczenie przez zato-
zenie na kable rur ochronnych typu AROT. Przed fgpysniem do prac naty wykona sondy poprzeczne celem
zlokalizowania urzdzex energetycznych i teletechnicznych.

Prace ziemne w pobli i przy skrzgowaniu naley wykonywa recznie i pod nadzorem wdeiciela tych
urzadzer. Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane si@czykcza traktowa jako czynne, powiadamigj o
ich odkryciu ewentualnychzytkownikow i uzgadniajc z nimi sposéb zabezpieczenia lub likwidacji.

Podczas prowadzonych rob6t ziemnych maleachowd szczeg6lp uwag przy zblizeniu wykonywanej sieci i
przylacza z uzbrojeniem podziemnym, roboty weitie istniecego uzbrojenia natg wykona: recznie.

W przypadku rozbienosci posadowienia kzinych istniejcego uzbrojenia podziemnego od zalwych w projekcie
budowlanym nalgy dalszy sposéb prowadzenia prac ziemnych éstahispektorem nadzoru lub projektantem.

Dopuszcza gi mozliwos¢é zastosowania ugdzen i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okélonymi w projekcie budowlanym. Po zatazeniu robét montawych
i ziemnych teren doprowadzdo stanu pierwotnego.

Projektant nie ponosi odpowiedziadedza kolizje powstate z uzbrojeniem podziemnyrmaigesionym
(niezinwentaryzowanym) na planie sytuacyjno- wysclkaowvym, w przypadku natrafienia na nie zinwentawaoe
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uzbrojenie podziemne naletraktowa jako czynne, powiadomiinspektora nadzoru, odkopane gdzenie zabez-
pieczy¢. Wszelkie zmiany i odgpstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wymaggpdy i akceptacji pro-
jektanta przed ich wykonaniem.

Roboty instalacyjne wykokazgodnie z warunkami technicznymi wykonania sieiistalacji wewstrz-
nych wydanych przez ,COBRTI INSTAL"

Dobrane w projekcie ugdzenia i materialy ze wskazaniem konkretnych predt@w zostaly przyte
celem rzetelnego opracowania projektu, alimdajac jego jednoznaczne odczytanie (zgodnie z rozgzeniem
ministra infrastruktury z dnia 03.07.2003r w sprawszczeg6towego zakresu i formy projektu budowlaneg
Dz.U.NR 120 poz 1133). ,Celem nie jest wyeliminoveakonkurencji” ,maliwe jest przygcie innych materiatow i
urzadzeh niz zaprojektowane pod warunkiem Zastosowane materialy i ydzenia lgda miaty parametry takie jak
przyjete w obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastase materiaty i uggzenia musza méeaktualne certy-
fikaty i aprobaty techniczne.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgobét w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokdasciowych z dokfadngciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szerokai, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektowy tras i rednych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno wynosi wiecej
niz + 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdline”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &lkrg/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci i przydczy,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robot przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV ,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-04.00.00 PRZEPOMPOWNIASCIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \§ wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa przepompowniciekow na dziatce nr 55/1 i 65, w miejsc@uidPiecewo, gmina
Jabtonowo Pomorskie, wojewodztwo kujawsko - poneisk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakadeent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.PrzepompowniasciekOw - jednostka stigca do cnieniowego transportéciekdw na due odlegidci badz
do podnoszenia na wgzy poziom .

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgtrznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanatowy- elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siedek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmreznaczona do kontroli i
prawidtowe] eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzyowaniu z drog.

1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbiér techniczny cgciowy - odbiér techniczny rob6t zanikaych przed catkowitym zakeozeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizoteego odcinka przewodu
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1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zaaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigiénniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw dkego
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogolne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania ogdire 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza gimazliwo$¢ zastosowania w budynku wdzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRET
3. 1. Sprazt do montazu przepompowni

Wykonawca przysgpujacy do wykonania przepompowni powinien wykéas& mazliwoscig korzystania z nagpu-
jacego spregtu:
- koparek przedsbiernych,
- spycharek kotowych lubagienicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,
- zurawia,
4. TRANSPORT
4. 1. Ogdélne wymagania dotyece transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymamagidlne".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiepagje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoéz rur w pppgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowoglsegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszizzemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewa:one dowolnymirodkami transportu, w spos6b zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-00MQWymagania ogélne" . Wszystkie roboty ingtgjae
wykona zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtanymi przez ,COBRTI INSTAL".
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5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenisvale oznaczy je w terenie za pomdmitkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsozee (z rgdnymi spraw-
dzonymi przez stiby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i zetdnme przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 4. Roboty montaowe

Budowa przepompowni P1 podyktowana zostata zegdmgha zrénicowany teren oraz ta nowo projektowana
sie¢ wpieta zostanie do kanalizacji ttocznej , ktéra znagdsij na dzialce 55/1, ktéra stanowi deogminna. Nowo
projektowana przepompownia znajdavek bedzie na dziatce nr 65, ktorej vitdcielem jest gmina Jabtonowo
Pomorskie.

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI DWUPOMPOWEJ OBEJMUJE:

Dobrano przepompownie:

Parametry pomp:

e Qp=4,0Is;

e H=73m;

*  Wysokad¢ geometryczna Hg = 5,7 m;

e Hstrl=1,1m;

e Straty rurocigu policzono dla rury PEHD PN6 90 x 79,8;

e Dlugosé¢ rurochgu ttocznego L = 88 m;

e Hwyp=05m;

Pompy produkcji KSB (lub réwnowazne) z wirnikami &x (typy pomp wg tabeli) - szt.2

Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z polimdretonu .Grub& s$cianek zbiornika ma wynasidla
DN1200 mm - nie mniej ni40 mm. Komog studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykaaa polimerobe-
tonu. Standardowa wysos®@komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia yejsokaici rura mae by przyci-
nana. Dla uzyskania gkszej wysokéci komory rury § tagczone przy myciu kleju epoksydowego. "Systemowe
zbiorniki przepompowni wykonane g nienasyconejywicy poliestrowej, bez cementu i wody. Zastosowarate-
riat to polimerobeton (skr6t PRC od ,polyeser resimcrete”). Bardzo dobra przyczegéaywicy do kruszyw daje
wewrgtrzne pohczenie i pozwala uzyskawvysoly wytrzymal@¢ nasciskanie i zginanie przy matych grutmtach
scianek i tym samym zredukowanynezarze elementow. Przeklada $d na mniejsze koszty transportu oraz mon-
tazu. Dzigki zastosowanym surowcom do produkcji polimerobetomyroby te § odporne na agresywne grunty,
scieki oraz gazy i tym samym nie uleg&orozji, pod wptywem kwasu siarkowego, powstategprocesach biode-
gradacji i nadzwyczaj ¢ato wystpujacego w kanatach i zbiornikagkiekowych"
WYMAGANE PARAMETRY:

e Ciezar wisciwy [r] 2300 kg/m3;

e Modut spezystaici przy sciskaniu [Ec] 28 000 MPa;

«  Wytrzymaldi¢ na rozciaganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa,;

*  Wytrzymalai¢ nasciskanie [fc] min. 90 MPa;

+ Scieralng¢ max. = 0,5 mm;

*  Chropowatéc¢ scian [K] max. = 0,1 mm;

*  Wspotczynnik liniowej rozszerzaldoi cieplnej;

* [aTx10-6] 15 [17C];

*  Wspotczynnik Poissona] 0,23;

*  Nashikliwos¢ woda nw 0,05%;

* Odporna¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10;

Wyposaenie zbiornika:

e podest obstugowy- stal nierdzewna;

» drabinka ztazowa - stal nierdzewna;

e porecz — stal nierdzewna;

« wilaz wefciowy - stal nierdzewna;

« belka wsporcza — stal nierdzewna,;

e prowadnice - stal nierdzewna,;

« fancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal diEmwna;

» zasuwy z klinem gumowanygeliwne + przedtizenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewngj 3z
ktérych zamykanie i otwieranie jest wyprowadzooneopwvarciu wlazu wwietle jego otworu (wydcznie
obstuga z poziomu terenu);

e zawory zwrotne kulowe kolanowy SZUSTER szt.2efiwo;

e przewody tloczne - stal nierdzewna,;

e polgczenia kotnierzowe nierdzewne;

« elementy zjczne - stal nierdzewna;

e nasada T-52 z poknyan 1 szt.;
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uszczelnienie f&cuchowe DN8O;

wspornik, obciznik regulatoréw ptywakowych;

kominek wentylacyjny DN100 do mort@rzy ptocie posesji— stal nierdzewna — szt. 1(eawmiy);
kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem do monatarzy plocie posesji — stal nierdzewna szt.1 (wy-
wiewny);

Rozdzielnia Sterowania Pomp (do menpazy ptocie posesji) — wypoganie i funkcje rozdzielnicy elektrycznej:
Obudowa szafy sterowniczej:

wykonana z poliestru wzmocnionego palglanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65, wspota#kun
udarowdci mechanicznej IK 10 z uszczglPUR,;

wyposaona w drzwi wewstrzne z tworzywa sztucznego, na ktéryglzainstalowane (na sitodruku obra-
zu pompowni): kontrolki: poprawroi zasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1,aaivpompy nr 2,
pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2; wgznik gtéwny zasilania, przgdznik trybu pracy pompowni
(Reczna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu i Stppmpy w trybie pracyecznej; stacyjka z kluczem o
wymiarach: 800(wysoki)x600(szerokéc)x300(gkbokasé);

wyposaona w ptyt montaows z blachy ocynkowanej o gruk@ 2mm;

wyposaona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiachregrznych;

posadzona na cokole plastikowym, ufiwiajacym monta/demonta wszystkich kabli (np. zasilggych,
od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatyczntg],) bez konieczrizi demontau obudowy szafy
sterowniczej;

Urzadzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE posiadgjco najmniej wyposaenie i maliwo$ci wymienione
w podpunkcie 4);

panel dotykowy serwisowy (kolorowy) LCD ;

czujnik poprawnej kolejnai i zaniku faz;

uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostgtem

czteropolowe zabezpieczenie klasy C;

przetwornik pgdowy do monitorowania pdu pompy;

wytacznik réznicowo-pgdowy czteropolowy 63A;

wytacznik gléwny sié-agregat 60A;

gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej;

gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowymagghikiem nadmiarowo-gdowym klasy B10;
wytgcznik silnikowy, jako zabezpieczeniekiej pompy przed przegieniem i zanikiem naptia na do-
wolnej fazie zasilajcej;

stycznik dla kadej pompy;

jednopolowy wy4cznik nadmiarowo pdowy klasy B dla fazy sterage;j;

zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z ukladem akuntadéw;

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi yeggmi dla zasilania sygnahiaickowego i optycznego;
przehcznik trybu pracy (Rczna — 0 — Automatyczna);

dla mocy> 5,5kW - rozruch soft-start;

wytacznik kraxcowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej;

hermetyczny wycznik kraacowy otwarcia wtazu przepompowni;

stacyjka umaliwiajgca rozbrojenia obiektu;

sonda hydrostatyczna z wgjem pgdowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz z dwomavgllyami
(suchobieg i poziom alarmowy) oraz Adaichem ze stali nierdzewnej;

antena typu YAGI dla sygnatu GPRS modutu telemetnggo (w przypadku wysokiego poziomu mocy
sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typusbé?e— z monteem na obudowie szafy sterowni-
czej);

Oswietlenie wewgtrzne szafy;

Sterowanie w oparciu 0 modut telemetryczny GSM/GPiRESktorego wchodgnastpujace sygnaty (UWAGA!! -
wszystkie sygnaly binarne mapy¢ wyprowadzone z przekaikéw pomocniczych):
Wejscia (24VDC):

tryb pracy (Rczny/Automatyczny)

zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia temaign pompy i wydcznika silnikowego
awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia temggp pompy i wydcznika silnikowego
kontrola otwarcia drzwi i wkazu pompowni

kontrola ptywaka suchobiegu

kontrola ptywaka alarmowego — przelania

kontrola rozbrojenia stacyjki
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wejscia analogowe (4...20mA):
sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpiegbezpiecznikiem 32mA
sygnat z przektadnikow pdowych (4...20mA)

Wyijscia (zahczanie przekanikéw napeciem 24VDC):

zalkczanie pompy nr 1

zalkczenie pompy nr 2

zalkczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awai@@ma pompowni
zalkczenie rewersyjne pompy nr 1

zalkczenie rewersyjne pompy nr 2

zalkczenie wyjcia wlamania — do pogitzenia niezalmej centralki alarmowej

Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapeania

naprzemieng prag pomp;

automatyczne przgt¢zenie pomp w chwili wygpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy;
kontrok termikdw pompy i wydcznikéw silnikowych;

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowaitiekoéw ponkej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
recznej;

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, praompowni w oparciu o sygnat z dwéch ptywakow;

Wytyczne odnénie wyposaenia i maliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS/EDGE :
Wyposaenie:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbuaoym modutem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM/EDGE zapewnigy dwukierunkow wymiare danych

zintegrowany wywietlacz LCD o wysokim kontézie umaliwiajacy prag w bezpdrednim gwietleniu
promieniami stonecznymi

16 wef¢ binarnych

12 wyjs¢ binarnych

1 wejcie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — ddquaenia sondy hydrostatycznej na pod-
stawie, ktérej uruchamiang pompy

2 wefcia analogowe o0 zakresie pomiarowym 4...20mA — ddgquzénia przektadnikow pdowych
1 wejcie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — readuoly do podjczenia przeptywomierza
1 wejcie analogowe 0...10V — jako rezerwa

komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z olgtugtokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie
MASTER lub SLAVE

wejscia licznikowe

kontrolki:

zasilania sterownika

poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody

poprawndci zalogowania sterownika do sieci GSM:

nie zalogowany

zalogowany

poprawndci zalogowania do sieci GPRS:

logowanie do sieci GPRS

poprawnie zalogowany do sieci GPRS

brak lub zablokowana karta SIM

aktywndaici portu szeregowego sterownika

stopier ochrony IP40

temperatura pracy: -200 C...500 C

wilgotnosé¢ pracy: 5...95% bez kondensac;ji

modut GSM/GPRS/EDGE

napkcie zasilania 24VDC

gniazdo antenowe

gniazdo karty SIM

pomiar temperatury wewtrz sterownika

Mozliwosci:

wysytanie zdarzeniowe petnego stanudéejwyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu telemetrycznego
do stacji monitorujcej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSMydrielonej sieci APN;
wysytanie zdarzeniowe wiadorm tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéavrabwych na
obiekcie;
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sterowanie pragcobiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygagitywakéw i sondy hydrosta-
tycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych zejSbyspozytorskiej przez operatora (START/STOP
pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegtej);

sterowanie pracobiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazslanego ze stacji operatorskiej;
podghd i sygnalizowanie podstawowych informacji o dzsgai stanie przepompowni:

brak karty SIM;

poprawnd¢ PIN karty SIM;

btedny PIN karty SIM;

zalogowanie do sieci GSM;

zalogowanie do sieci GPRS;

wejscia i wyjscia sterownika;

aktualny poziomciekéw w zbiorniku;

nastawiony poziom zatzenia pomp;

nastawiony poziom wytzenia pomp;

nastawiony poziom det¢zenia drugiej pompy;

liczba zahczen kazdej z pomp;

liczba godzin pracy kalej z pomp;

prad pobierany przez pompy;

poziom sygnatu GSM wyegany w procentach;

Zmiana podstawowych parametréw pracy przepompganwczéniejszej autoryzaciji (wpisanie kodu)
operatora:

poziomu zadczenia pomp;

poziomu wyhczenia pomp;

poziomu dadczenia drugiej pompy;

zakresu pomiarowegaytej sondy hydrostatycznej;

zakresu pomiarowegaytego przektadnika pdowego;

prezentacja na véyietlaczu LCD komunikatow o bigcych awariach:

kazdej z pomp;

zasilania;

wystgpieniu poziomu suchobiegu;

wystgpieniu poziomu przelewu;

btednym podiczeniu ptywakdw;

sondy hydrostatycznej;

wiamaniu;

naprzemienna praca pomp dla jednakowego i¢hicia;

automatyczne przgtzanie pracucej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu maogliwoscia
wytaczenia opciji;

blokada zajczenia pompy na podstawie minimalnego czasu poptmjipy — redukuje estotliwos¢ zah-
czen pomp, funkcja z mdiwoscia wytaczenia

zliczanie czasu pracy kdej z pomp;

zliczanie liczby zajczen kazdej z pomp;

pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:

pobieranej mocy;

zuzytej energii;

napkcia na poszczego6lnych fazach;

mozliwo$¢ podhczenia sygnatu wikamania do zepnznej, niezalenej centralki alarmowej;

Szafy mag posiada Certyfikat Zgodnéci CE oraz raport z badav zakresie kompatybilrsoi elektromagnetycznej
zgodnie z dyrektywami EMC i EEC:

Dyrektywa Unii Europejskiej 2004/108/WE - Dyrekty#eMC wprowadzonej do polskiego prawa a w
szczegolnéci w:

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie o@gogindgci (Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2087 oraz z
2005 r. Nr 64, poz. 565),

Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia®r. w sprawie dokonywania oceny zgofirio
aparatury z zasadniczymi wymaganiami doggymi kompatybilnéci elektromagnetycznej oraz sposobu
jej oznakowania (Dz. U. z 2003 r. Nr 90, poz. 848)ane ,rozporgdzeniem EMC”,

Ustawie z dnia 16 lipca 2004 r. Prawo telekomunykae (Dz. U. z 2004 r. Nr 171, poz. 1800 zpo6zm.)

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarie kart SIM, w ktorychdazie aktywna ustuga pakietowe;
transmisji danych GPRS ze statycznym adresem |Btad@a przepompowrtiekOw wraz z szafami sterowni-
czymi zawierajcymi oprogramowanie istniggego systemem monitoringu musi posiadéepubliczr sie¢ APN
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dla potrzeb systemu monitoringu. Dostaminiejszych kart telemetrycznych zapewnia dostasgstemu monito-
ringu.

PARAMETRY POMP | ZBIORNIKA PRZEPOMPOWNI:
L.p. Zbiornik przepompowni z polimerobeto| Pompy zatapialne
nu

[wymiary mm]

1200 x 5000 NF 65-220/014ULG-175

PS przewody ttoczne DN65/80 1,3 kW

Sieciowa przepompownigciekw opisana w projekcie budowlanym oraz w SIW&vmna by objeta
systemem wizualizacji i monitoringu w oparciu o [gaéwg transmis¢ danych GPRS. System monitoringu zainsta-
lowany w gminie Jabtonowo Pomorskie nie powiniemied& jakoscia ani kosztami monta i eksploatacji od
standardéw przytych w parametrach funkcjonalnaytkowych monitoringu w technologii GSM/GPRS/EDGE
zakczonych do dokumentaciji.

Zgodnie z Rozporglzeniem Ministra Spraw Wewtiznych i Administracji z 24 wrzmia 1998r. w spra-
wie ustalenia geotechnicznych warunkéw posadowieri@ktow budowlanych projektowana przepompownie
zaliczono do kategorii geotechnicznej. W gzkiu z powyszym warunek posadowienia olie si w oparciu o
dokumentagj geologiczm ktéra zostala wykonana dla zadania. " Kanalizasgaitarna tloczno-grawitacyjna z
przepompowniami P1 oraz pragzami”

W przypadku rozbimnosci posadowienia kzdnych istniejcego uzbrojenia podziemnego od zalwych w
projekcie budowlanym natg dalszy sposéb prowadzenia prac ziemnych dstalspektorem nadzoru lub projek-
tantem.

Dopuszcza si mazliwo$é zastosowania ugdzen i materialdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okélonymi w projekcie budowlanym. Po zatazeniu robét montawych
i ziemnych teren doprowadzdo stanu pierwotnego.

Projektant nie ponosi odpowiedziafeoza kolizje powstate z uzbrojeniem podziemnymnaigesionym
(niezinwentaryzowanym) na planie sytuacyjno- wysclamvym, w przypadku natrafienia na nie zinwentaryaoe
uzbrojenie podziemne naletraktowa jako czynne, powiadomiinspektora nadzoru, odkopane gdzenie zabez-
pieczy¢. Wszelkie zmiany i odgpstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wymaggpdy i akceptacji pro-
jektanta przed ich wykonaniem.

Roboty instalacyjne wykokazgodnie z warunkami technicznymi wykonania sieiistalacji wewstrz-
nych wydanych przez ,COBRTI INSTAL"

Dobrane w projekcie ugdzenia i materialy ze wskazaniem konkretnych predt@w zostaly przyte
celem rzetelnego opracowania projektu, alimdajac jego jednoznaczne odczytanie (zgodnie z rozgzeniem
ministra infrastruktury z dnia 03.07.2003r w spravwszczegotowego zakresu i formy projektu budowlaneg
Dz.U.NR 120 poz 1133). ,Celem nie jest wyeliminovweakonkurencji” ,maliwe jest przygcie innych materiatow i
urzadzeh niz zaprojektowane pod warunkiemZastosowane materialy i ydzenia lgda miaty parametry takie jak
przyjete w obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastase materiaty i uggzenia musza méeaktualne certy-
fikaty i aprobaty techniczne.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimgobét w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,
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- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szeroka, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektowy tras i rednych posadowienia wdzeh
- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewoddw,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz + 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéga 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi ulazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci i przydczy,

- zasypanie i zagzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgsi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdélne" .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1kpl wykonanej i odebranej przepompowni obgm

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robot przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV ,

- przygotowanie podia

- monta przepompowni z systemem monitoringu ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.
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S-05.00.00 SIE WODOCIAGOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \§ wymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa sieci wodogigowe] na dziatce nr 55/1 i 65, w miejscadgioPiecewo, gmina Ja-
btonowo Pomorskie, wojewddztwo kujawsko - pomoiskie

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakadent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okredlenia podstawowe
1.3.1.Sie¢ wodocihgowa - uktad wodocigowy przewodow znajdagych sé poza budynkiem, skacy do cénie-
niowego transportu wody do celéw konsumpcyjnych.

1.3.2.Uzbrojenie sieci wodocigowej - urzadzenia zainstalowane na przewodzie rgdabe pohczeniami, ksztaft-
kami stizgce do celéw regulacyjnych, zabezpiegeggch, pomiarowych, czerpalnych, steymjch itp.

1.3.3.Wezet montazowy - miejsce, w ktorym nagbpuje rozgadzienie odcinkow przewoddw lub instalowanie ele-
mentéw uzbrojenia. W sktadeata wchodz m.in. ksztaltki , zZicza, elementéw uzbrojenia, itp.

1.3.4 Blok podporowy - betonowy fundament pod elemetgliwne uzbrojenia

1_.3.5_ Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenieemadu przed osiowymi przemieszcze-
Tlafsrgl Przew6d wodoagigowy rozdzielczy -przewdd wodogigowy doprowadzagy wodt od przewodu magistral-
nego do przyczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

1.3.7. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzyowaniu z drog lub autostrasl

1.3.8. Podporyslizgowe — podparcia wodoggu w rurze ochronnej.

1.3.9. Zasuwy i przepustnice armatura wbudowana w wodegistwzaca do zamkricia doptywu wody dla wy-
czenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka wegeoci

1.3.9.0dbiory i proby cisnienia dla sieci

1.3.9.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczelsoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.9.2. Odbiér techniczny kécowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zaaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigiénniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.9.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw dkego
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.9.4. Préba hydrauliczna préba szczelrimi w ktorej czynnikiem jest woda

1.3.1Q Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normamii z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogolne" pkt 1.4.

1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania ogdire 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogdélne".
Dopuszcza simazliwos¢ zastosowania w budynku gdzei i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.
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3. SPRZET
3. 1. Sprzt do wykonania budowy sieci wodoagowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania sieci wodagjowej powinien wykazasie mozliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:

- koparek podsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w piopgziomej wzdta srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przadgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezzemeszanki i obriienia temperatury przekracgegj granie
okreslong w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez stitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izene przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przydcze naley wykon&:

* mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp

1:0,6 dla gruntu kategorii Il

*  w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona& zgodnie z przepisami normy bramvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Przed rozpecem rob6t ziemnych naltg wytyczye of
przewodu zgodnie z niniejgzlokumentag. Metody wykonania robot - wykopue@znie lub mechanicznie) powin-
ny by dostosowane do gbokasci wykopu, danych geotechnicznych, istagggo uzbrojenia podziemnego oraz
posiadanego spgil mechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Zasilenie w wod nasgpi z projektowanego odcinka sieci wodggdwej.Nowoprojektowany odcinek sieci
wodocihgowej whczy¢ do istniejcego przewodu sieci wiejskiej o przekroju DN90mnajdnjacego st na dziatce
nr 65, ktéra stanowi dreggminrg w miejscowdci Piecewo. Sié wykona z rur PVC-U DN 110x4,2 PN 10 Typ
SDR 26 produkcji np. ,Wavin Metalplast Buk”. ¥éizenie projektowanego odcinka do istgijj sieci przeprowa-
dzi¢ za pomog Nasuwki PVC-U DN 90 i DN 110, kégow jednokotnierzowych FW DN80 i FW DN 100 i gseki
dwukotnierzowej FFR DN 100/80. Dla zapewnienia watly celow p.p# siet uzbrot w hydranty nadziemne
DN80mm. Na dzialce nr 65 znajdotvaic bedzie jeden hydrant naziemny, ktérgdzie usytuowany na kolanie
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zeliwnym stopowym i przedhy¢ kréccem dwukotnierzowym FF. Przed hydrantem zamonéozesuwe kotnie-
rzowg DN80 F4 z trzpieniem i skrzygkeliwng. Sie wodochgowg zabezpieczyblokami oporowymi betonowymi
w miejscu zakaczenia odcinka wodoggowego oraz w miejscach naomych na wypchgcie rur przez énienie
wody. Na wzle 3 zaprojektowano zakozenie korkiem z kotnierzegtepymzeliwnym i blok oporowy betonowy.
Zakres projektowanej sieci wodagbwej

e wezetnrli?2 rura PVC-U 110x4,2 -136,00mb
e wezetnr2i3 rura PVC-U 110x4,2 -2,00mb
Sie¢ wodociggowa z rur PVC @110mm razem: -138,00mb

Hydranty nadziemne p.pdN80mm-1szt
Przed rozpoczxiem robét ziemnych natg wykona® nastpujgce czynnéci:
« Dokladnie wyznaczyuzbrojenie projektowanego pragka sieci
* Wyznaczy wykopy poprzez oznakowanie szerégia osi wykopow,
e Zaznaczy palikami trasy przebiegu istniglych uradzer podziemnych (na podstawie plandéw projekto-
wanych i wywiaddw z wigcicielami posesji)
« Trwale i widocznie (na czas robo6t) oznacmas; projektowanej sieci

Roboty ziemne i montawe naley wykona& zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i aufioi
rob6t”, Roboty ziemne na trasie projektowanej sigsdocigowej naley wykona sposobem mechanicznym oraz
recznie w obszarze strefy podsypki oraz przy kolizistniepcym uzbrojeniem podziemnym.Przewody wodgor
we w wykopie uktadana lwno utazonej podsypce piaskowej grudmd 10cm. Po ulgeniu rur oznaczy przebieg
trasy przyjcza tdamg identyfikacyjry utozona 20cm nad ruroggiem koloru niebieskiego o szeragkd 200mm z
zatopiony wkiladky identyfikacyjry miedzianm 1,5mm2DY z zamocowaniem jej do zasuwy. Pazeou rur wyko-
nat obsypk piaskows gr 10cm ponad wierzch rury, po czym pkzejlo catkowitego wypetnienia wykopu. Uzbro-
jenie wodocigu (lokalizacg zasuw) oznaczytabliczkami informacyjnymi wg. PN-86/B-09700 nanigjagcych
trwatych obiektach budowlanych lub na specjalnykiplsach metalowych. W miejscy skemywania wodocjgu z
istniegcym uzbrojeniem wykopy wykoiaecznie. Wykonany wodogg podda probie szczeln@i zgodnie z PN-
81/B-10725, a po pondlnym wyniku proby przeprowadiptukanie, dezynfekej(przez chlorowanie) i zgtosi
wykonany odcinek do odbioru weicielowi sieci, a nagpnie wod zbada laboratoryjnie w celu okégenia jej
przydatndci do spaycia.

Kierownik budowy ze wzghu na specyfik prowadzonych robét ziemnych i moatavych zwizanych z
wykopami o gébokasci ponizej 1,5m, zgodnie z obowdujacymi przepisami prawa budowlanego (Art.21a Ustawy
.Prawo budowlane) jest zoboymany do sporgzenia przed rozpoeziem robét, planu bezpieazstwa i ochrony
zdrowia dla prowadzonych prac na obiekcie. Przegboozciem prac obiekt musi lBywytyczony w terenie po-
przez organ stiby geodezyjnej oraz nadg uzyska& wpis do dziennika budowy. (Dz. U. Nr8, poz 47,dniat 3
89,1) Przed zasypaniem rob6t nglelokong geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej (Dz. U. 8\ poz. 47,
rozdziat 5 § 18.1.).

Zastosowane rury musposiadé odpowiedni atest dopuszczey je do stosowania w budownictwie . Zaprojekto-
warg gicbokas¢ i spadek ruroagu dostosowano do istnigiego uksztattowania terenuclgbkasci posadowienia
istniejacych uradzen podziemnych oraz gbokos¢ wodochagu w punkcie wiczenia. G¢bokas¢ posadowienia ruro-
ciagu wynosisrednio 165m i naley go bezwzgjdnie przestrzegaze wzgédu na granice przemarzania gruntu.
SzczegOly dotycxce trasy przebiegu projektowanej sieci woggoivej zostaly przedstawione na aga@onym do
niniejszego opracowania planie sytuacyjno-wysclamvym w skali 1:500, profilu podinym przyhcza i innych
rysunkach szczegoétowych. 8ievodochgowa po utazeniu, w stanie odkrytym nalg zgtost do inwentaryzaciji
geodezyjnej oraz do dostawcy wody w celu dokonadlzioru technicznego.

Po wykonaniu sieci wodagjowej lecz przed jej oddaniem do eksploatacji haleszystkie elementy
uzbrojenia 4cznie z v¢ztami oznakowaé specjalnymi tabliczkami informacyjnymi wg PN - 62+ 09700 (dotyczy
zasuw i hydrantéw). Tabliczki unfiei¢ w punktach widocznych w pobli przebiegajcych przewodoéw sieci wo-
dociggowej nascianach zewgtrznych budynkéw, trwatych parkanach.W przypadkakbor trwatych obiektéw na
terenie tabliczki naley montowa na stupkach metalowych z rury stalowej ocynkowadhej32 na wysokii 2,0 m
nad poziomem terenu.

Zapotrzebowanie wody dla celéw pgpgorzyjmuje st zgodnie z Rozpogdzeniem  MSWIA z dnia
24.07.2009r. ( Dz.U. Nr 124, poz. 1130) w spravaepatrzenia w wagdoraz drég pgarowych. Zabezpieczenie
stanowj projektowane dwa HP nadziemny Dn 80.

Zgodnie z PN - 70 / B - 10715 przewody sieci waggowej poddé prébie cénienia na szczelr$o:
rozdzielcze na énienie - 10,0 bar. Przed oddaniem sieci woglgmivej do eksploatacji nalg przeprowadd jej
dezynfekcg.

Na obszarze obfym opracowaniem znajdujecskabel podziemny energii elektrycznej oraz telekoikar
cji, ktéry nalery zabezpieczy rurg ochronn dwudzielr np. ,Arot”.

Projektowana stewodocigowa nie kdzie miata negatywnego wptywu seodowisko. Zastosowane ma-
terialy g dopuszczone do stosowania w budownictwie, spatmigimagania sanitarne i ekologiczne,ekologicz-
nie obogtne dlasrodowiska. Przyjte rozwhzania konstrukcyjno-technologiczne zapewnisgczelné¢ zaprojek-
towanego wodoggu.
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Uwagi :

« Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane sieciytgcza traktowa jako czynne, powiadamig o ich
odkryciu ewentualnychaytkownikéw i uzgadniajc z nimi sposéb zabezpieczenia lub likwidacji.

» Podczas prowadzonych robét ziemnych naleachowd szczeg6la uwag; przy zblizeniu wykonywanej
sieci i przyhcza z uzbrojeniem podziemnym, roboty w gilie istniepcego uzbrojenia natg wykona
recznie.

» Na wszystkich skrzzowaniach wodogigu z kablem elektroenergetycznym zagid na w/w przewod ryr
ostonowy dwudzielry ,Arot” A110 PS L= 2,00mb

W przypadku rozbienosci posadowienia kdnych istniegcego uzbrojenia podziemnego od zaloych w
projekcie budowlanym natg dalszy sposéb prowadzenia prac ziemnych éstalispektorem nadzoru lub
projektantem.

« Dopuszcza si mazliwo$¢ zastosowania ugdzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

« Projektant nie ponosi odpowiedziafieo za kolizje powstate z uzbrojeniem podziemnyrmaigesionym
(niezinwentaryzowanym) na planie sytuacyjno- wyselavym, w przypadku natrafienia na nie zinwenta-
ryzowane uzbrojenie podziemne rigléraktowa jako czynne, powiadomiinspektora nadzoru, odkopane
urzadzenie zabezpieczy

* Wszelkie zmiany i odspstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wym@agapdy i akceptacji pro-
jektanta przed ich wykonaniem.

e Po zakaczeniu rob6t montawych i ziemnych teren doprowadzio stanu pierwotnego

« Nawierzchnie istnigcych drég gruntowych natg po robotach doprowadzdo stanu pierwotnego i pod-
dat odbiorowi przez wigcicieli.

« Dobrane w projekcie uggzenia i materiaty ze wskazaniem konkretnych predtiw zostaty przyge ce-
lem rzetelnego opracowania projektu, wheiajac jego jednoznaczne odczytanie (zgodnie z rozjae-
niem ministra infrastruktury z dnia 03.07.2003rpvasvie szczegotowego zakresu i formy projektu budow
lanego Dz.U.NR 120 poz 1133) ,Celem nie jest wyelmwanie konkurencji” Maliwe jest przygcie in-
nych materiatow i urdzen niz zaprojektowane pod warunkierhzastosowane materiaty i ydzenia Ig-
da mialy parametry takie jak praje w obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastase materiaty i
urzadzenia musza méeaktualne certyfikaty i aprobaty techniczne.

*  Wszystkie roboty instalacyjne wykohiagodnie z warunkami technicznymi wykonania siesvztrznych
wodocigowych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL”

Warunki techniczne dlazeliwnych ksztattek wodocagowych:

1.Ksztailtki wykonane jako odlew monolityczny.

2.Materiat ksztattek zeliwo sferoidalne gat. min 400-15.

3.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.

4.Dlugas¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 545 i PN/H-74101

5.Zabezpieczenie antykorozyjne weytra i zewnytrz farky posiadajca atest higieniczny. Ksztaltki zeliwa sfero-
idalnego - farh proszkovq epoksydow o grubgdci powtoki 250-500 pm odpogmna przebicie elektryczne 3kV w
kolorze niebieskim.

Warunki techniczne dla zasuw kotnierzowych PN16 wkonanych zzeliwa sferoidalnego:

1.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.

2.Dlugaé¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 558-1.

3.Armatura réwnoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.

4. Wkretka mosgzna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedeegkiem, umgliwiajaca wymiar oringéw
trzpienia pod petnym &nieniem i przy dowolnym poteniu klina.

5.Trzpien ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfgraszczelnienia pozbawiony na&i umazliwiajacy
wspOtprae z oringami umieszczonymi we wce i zawieszony w gnkelzie pokrywy a nie na witce oporowej.
6.Calkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienigieria przed przedostawanien giody z sieci.

7.Kadtub, pokrywa i klin wykonanezzliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400.

8.Klin nawulkanizowany wewgirz i zewnytrz gumy EPDM lub NBR o twardgei 70+5 ° Sh. prowadzony metpd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.

9.Nakrtka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngkenana z mosgdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujaca maliwo$¢ wibracji klina oraz uszkodzenia powtoki gumowe;.

10.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDMarthiczne z gumy NBR.

11Sruby kczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zatieczone przed koragjnas para-
finowo-woskowy.

12.Zabezpieczenie antykorozyjne wepvm i zewnytrz farby epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Warunki techniczne dla hydrantu nadziemnego zabezpiczonego w przypadku ztamania z podwdjnym za-
mknieciem:

1.Przyhcze kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
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2.Zabezpieczenie antykorozyjne weyva i zewnytrz farlby epoksydow o grubaci powtoki 250-500 um dodatko-
wo zabezpieczone przed dziataniem promieniowanigooWloky poliestrove.
3.Korpus goérny i kulowy oraz komora zaworowa wyko@a zeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, ko-
lumna stalowa, stalowa cynkowana ogniowo lukeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, trapie stali
nierdzewnej, rura trzpieniowa stalowa ocynkowateze stali nierdzewne;.
4.Mozliwosé¢ obrotu korpusu gérnego po momntehydrantu o 360°.
5.Kolumna dzielona na poziomie gruntu i gm#ona za pomac srub o ograniczonej wytrzymadoi.
6.Naketka trzpienia mogizna z gwintem trapezowym.
7.Nasady hydrantu wykonane ze stopu aluminium,ypkmasad zeliwa szarego.
8.Zamkngcie hydrantu realizowane przez ttok wspotpracyjz tulep prowadacs. Dodatkowe zamkecie stanowi
kula gumowana umieszczona w korpusie kulowym.
9.Ttok hydrantu nawulkanizowany garePDM o twardéci 70° Sh.
10.0dwodnienie powinno nagi¢ z chwil catkowitego zamkgcia hydrantu.
11.Przy ddnieniu 0,2MPa wydajnig hydrantéw powinna wynosiminimum 10dma3/s.
12 Swiadectwo Dopuszczenia wydane przez CNBOP w Jozefow
Warunki techniczne dla zasuw gwintowanych PN16 wydnanych zzeliwa sferoidalnego:
1.Przyhcza z gwintami wewgtrznymi lub wewgtrzno-zewgtrznymi G5/4".
2.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.
3.Wkretka mosgzna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedeegkiem, umgliwiajagca wymiag oringoéw
trzpienia pod petnym gnieniem i przy dowolnym pofeniu klina.
4.Catkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienjidria przed przedostawaniera giody z sieci.
5.Kadtub, pokrywa i klin wykonaneZzzliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15.
6.Trzpier ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfraszczelnienia pozbawiony na¢j umazliwiajacy
wspOtprae z oringami umieszczonymi we wce | zawieszony w gnkelzie pokrywy, a nie na witce oporowe;j.
7.Klin nawulkanizowany wewirz i zewngtrz guny EPDM lub NBR o tward&i 70° Sh. prowadzony metgd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.
8.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDMadvozne z gumy NBR.
9.Nakrtka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngkenana z mosgdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujaca maliwos¢ uszkodzenia powtoki gumowej klina.
10Sruby kczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zatieczone przed koragjmas para-
finowo-woskowy.
11.Zabezpieczenie antykorozyjne wevm i zewnytrz farby epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Przyjete parametry materiatéw i uzbrojenia dla projektu sa wzorcowe, wykonawca mge zastosowé
inne materialy lecz parametry nie mog byé gorsze nk od przyjetych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimgobét w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z dokfadngciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szerokai, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rednych posadowienia wdzea
- sprawdzenie prawidtowci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
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- odchylenie odlegkzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno wynosi wiecej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgi warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracga+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemi#egtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci woggoivej .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem glkreych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajgcych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci wodoaigowe;j,

- zasypanie i zagzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pesu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogllne ustalenia dotyegce podstawy platnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej sieci woggoivej obejmuje:

- oznakowanie robat,

- dostaw¢ materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z ¢gegdwodnieniem,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw wodogjowych z montzem armatury

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-06.00.00 ROBOTY NAWIERZCHNIOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zyaa-
nych z wykonaniem nawierzchni drogowych.
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1.2. Zakres stosowania ST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (ST) jestostaga jako dokument przetargowy i kontraktowy pricaniu
i realizacji robét dla zadaniaBudowa nawierzchni terenu przepompowni  na dziatcgs/1 i 65, w miejscowoi
Piecewo, gmina Jabtonowo Pomorskie, wojewddztwawvksljo - pomorskie"

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnipmigstosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze

wzgledu na pylenie, die nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.3.2.Nawierzchnia thuczniowa - nawierzchnia, ktorej viamsscieralna wykonana jest z tlucznia becia lepisz-
Cza czy spoiwa.

1.3.3.Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.3.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymaganiabg” .

1.4.0g6lne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagargaloe” .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew STWIORB S-M-01.00.00
~Wymagania ogoine”

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektovs

Materiaty do wykonania rob6t powinny &ygodne z ustaleniami STWIORB.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctuczniowej wg PN-S-96023 [20}s

— kruszywo tamane zwykte - ttucaé kliniec, wg PN-B-11112 [15],
— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmial, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113

[16],
woda do skropienia podczas watowania i zamalani

Wymagania dla tlucznia i kica klasy 11 i 11l wedlug PN-B-11112

Lp. Wiasciwoscei Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralndg¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecegi

niz:
— w ttuczniu 35 50
- wklincu 40 50

b) po 1/5 peinej liczby obrotéw, % ubytku masy|w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotidw,

nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasjkliwosé, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeatmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezpé&redniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-H
11112 [15], nie wjcej niz:
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- w klincu, 30 nie
- w tluczniu nie bada si | bada sj

Wymagania dla ttucznia i Kica gatunku 2, wedlug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawarté¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wicej niz:

- w tluczniu 3
- w klincu 4
b) zawart@¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kcu, %
(m/m), nie mniej ni: 75
c) zawart@d¢ podziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), nie
wiecej niz: 15
d) zawarté¢ nadziarna w tluczniu lub Kcu, % (m/m), nie
wigcej niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszcaeobcych w ttuczniu lub kiicu, wg 02
PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wiej niz: '
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wecej niz:
- w ttuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w tluczniu lub Kicu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejaza

Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulovyavge PN-B-11112

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci : mieszanki
miatu drobnej
granulowa-
nej
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12 05 01
[6], % (m/m), nie wgcej niz: ' '
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszcaeorganicznych, wg PN-B-

06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa | - wzorcowa

4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), 20 15
nie wiecej niz:

5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniejxi bada s}

Woda wyta przy wykonywaniu zagzczenia nawierzchni me by studzienna lub z wodagjow, bez specjalnych
wymagah.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagania ogolne”

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjgmoducentéw
lub propozycji Wykonawcy i powinien Byzaakceptowany przezdyniera.
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Wykonawca przygpujacy do wykonania robét powinien wykazsie mazliwoscig korzystania z nagbujacego

sprztu:

— ukfadarek lub rowniarek do ré@elania ttucznia,

- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowysnn@jmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o naci-
sku jednostkowym watu wibrggego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zagczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfm

- przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonychirzdzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozow wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wynmagagdlne”.

4.2. Transport materiatdw

Materiaty do wykonania rob4t nana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innynetiagami i nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszenie
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB $AMB0.00 ,Wymagania ogolne” .

5.2. Przygotowanie podida

Nawierzchng¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyrozkltadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubai¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agjnie-

to grubd¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jed-
nostkowym nie mniejszym %i30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powiroapoczc Sic

od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagpz-
czanie nawierzchni o jednostronnym spadku popraguzoowinno rozpocg si¢ od dolnej krawdzi i przesuwé
pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Dobor walca gladkiego w zdle
nosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy

Twardas¢ i wytrzymatai¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych két walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagszczanie mgna zakaczye, gdy przed kotami walca przesiagic tworzy¢ fale, a ziarno ttucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanierida od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,07%dam przy ciglym zagszczaniu walcem statycznym gtad-
kim.

Warstwy dolnej (o ile uklada esina niej od razu warstwgorm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie ngdzy ziarnami tlucznia powodajlepsze zwizanie obu warstw ze spbNatomiast gorp warstve
nalezy klinowa¢ tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie aastvypetnione klhcem.

W czasie zagpzczania walcem gltadkim zaleca skrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje,ze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zaggszczenie mzna uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiaj si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kru-
szywa przed watami.

Jeili nie wykonuje s zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalegy dodawa réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sgtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku pexstkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub pltytowymi zgsgczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym &j- n
mniej 16 kN/n), zagszczenie naley przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, lez Hea-
piania kruszywa wagl Liczbe przegé sprztu wibracyjnego zalecagsustalé na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni npldba, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnidlijeie
byta zagszczana umdzeniami wibracyjnymi, powinna kyrownomiernie zajedzana (dogszczona) przez samo-
chody na catej jej szerokai w okresie od 2 do 6 tygodni, w zygku z czym zaleca siprzektadanie ruchu nazde
pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB S-M-00.00.00 ,Wymaganigime” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykénzdania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robé6t i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwazystkie wia-
sciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robét przy budowie nawierzchni tlucznionalegzy kontrolowa z czstotliwoscia podan ponizej, nasg-

pujace wigciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawaktozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawarté ziarn nieforemnych w kruszy-
wie - co najmniej 1 raz na dziennej dziatce robpezgym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypada-
jaca na jedno badanie powinna wyro800 nf,

b) scieralngé¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporng kruszywa na dziatanie mrozu - przyzkej zmianie
zrédta pobierania materiatow.

Probki naley pobierg& w spos6b losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badepowinny

by¢ na bieaco przekazywane aynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrgeg ocen wszystkich widciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny kywykonane

przez Wykonawe z czstotliwosciag gwarantuica zachowanie jakiei robot i zawsze w przypadku zmiampdta

pobierania materiatéw oraz na polecenigyhiera. Prébki do badgpetnych powinny b§ pobierane przez Wyko-
nawe w sposob losowy w obecfm Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

6.4.1Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zgagzczeniu, co najmniej w dwéch lo-
sowo wybranych punktach nazej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej wijednym punkcie na 4007ma-
wierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej gréticnawierzchni nie powinny przekracza 10%

6.4.2Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiardw dotycgcych pozostatych cech geometrycznych nawierzchni
twardych nieulepszonych podano w tablicy

L Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
P i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
. €0 100 m i w charakterystycznych punktach
5 | Rzdne wysokéciowe niwelety
6 | Uksztaltowanie osi w planié €co 100 m
7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktachaaed§
dziatce roboczej, lecz nie rzadziez maz na
400 nf
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej nk raz na 2000 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@ania osi w planie natg wyko-
na¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych: na paika krzywej przejciowej oraz na
pocatku, wsrodku i na kacu kazdego tuku poziomego

6.4.3R6wna¢ nawierzchni

Nieréwndici podtuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrow tata, zgodnie z normmBN-68/8931-04 [24].
Nieréwndici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [24].

Nieréwnasci nawierzchni nie powinny przekra@zab mm
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6.4.4Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukzmhinny by zgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerancj
+ 0,5%.

6.4.5 Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.

6.4.6Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie e by przesurgta w stosunku do osi projektowanej ecegj niz £ 5 cm.
6.4. 7.Szerokdé¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.5.1.Niewtasciwe uziarnienie i wisciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji ansbdrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spetnigge wymaga zostan wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je
na wiaciwe, na wkasny koszt.

6.5.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazmjeksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w
niniejszej ST powinny hiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie nagalbaé warstwy, wyréwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
oboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po igkomaniu nagfpi ponowny pomiar i ocena.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty niezbdne do
Zapewnienia wymaganej §rusci, zalecone przez kyniera.

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekk@redni isredni 100 170

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej najeuzna za prawidiowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modatu
ksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatceniarmoinych przy gyciu ptyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy

0d22 M. (ML <22).

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawdkdaywtedy, gdy zarienie ndnosci nawierzchni wynikto z
niewtasciwego wykonania przez Wykonawoohot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-0Q@0Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest 1m2 ( jeden metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB S-M30DO0 ,Wymagania ogoélne” .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygze podstawy platdoi podano wSTWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagania ogélne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mnawierzchni thuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robdét,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- rozilozenie warstwy kruszywa grubego (pospoiki lub ttuezilinca),

- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienieiwi zag:szczenie

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. S-M-01.00.00 Wymagania ogélne
3. S-01.00.00 Roboty ziemne

10.2. Normy
1. PN-B-01100

2. PN-B-04101
3. PN-B-04110
4. PN-B-04111
5. PN-B-04115
6. PN-B-06714-12
7. PN-B-06714-15
PN-B-06714-16

PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

Cwo®

11. PN-B-06714-20

12. PN-B-06714-26

13. PN-B-06714-42

14. PN-B-11104
15. PN-B-11112

16. PN-B-11113

17. PN-B-19701

18. PN-B-32250
19. PN-S-06101

20. PN-S-96023

21. BN-88/6731-08
22. BN-64/8931-01
23. BN-64/8931-02

24. BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Kruszywa skafedziat, nazwy i
okreslenia

Materiaty kamienne. Oznaczenieahdigiosci wody

Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratgici nasciskanie

Materiaty kamienne. Oznaczanieralngci na tarczy
Boehmego

Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratgici kamienia na
uderzenie (zweiztosc)

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawarteci za-
nieczyszcze obcych

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarno-
wego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporno-
$ci metody bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporno-
$ci metod, krystalizaciji

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawarti za-
nieczyszcze organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamedoaawierzchni
drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo natoeallo nawierzchni
drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechneggtihu. Sklad, wymagania
i ocena zgodrizi

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdowca. Warunki
techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowywani

Oznaczanie wgkia piaskowego

Oznaczanie modutu odksztalceawaierzchni podatnych i
podtaza przez obaizenie plyt

Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni plano-
grafem i la.
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